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1. DIE BEDIENUNGSANLEITUNG

Die Bedienungsanleitung beschreibt den gesamten Lebenszyklus des Geréates. Bewahren Sie diese Anleitung so auf,
dass sie flr jeden Benutzer zugénglich ist und jedem neuen Eigenttimer des Gerétes wieder zur Verfligung steht.

Diese Bedienungsanleitung enthalt wichtige Informationen zur Sicherheit!

Das Nichtbeachten dieser Hinweise kann zu geféhrlichen Situationen fiihren.
= Diese Bedienungsanleitung muss gelesen und verstanden werden.

1.1. Darstellungsmittel

A GEFAHR!

Warnt vor einer unmittelbaren Gefahr!
= Bei Nichteinhaltung sind Tod oder schwere Verletzungen die Folge.

A WARNUNG!

Warnt vor einer méglicherweise gefahrlichen Situation!
= Bei Nichteinhaltung drohen schwere Verletzungen oder Tod.

A ACHTUNG!

Warnt vor einer méglichen Gefahrdung!
= Nichtbeachtung kann mittelschwere Verletzungen oder leichte Verletzungen zu Folge haben.

HINWEIS:
Warnt vor Sachschéden!

= Bei Nichtbeachtung kann das Gerat oder die Anlage beschadigt werden.

bezeichnet wichtige Zusatzinformationen, Tipps und Empfehlungen.

verweist auf Informationen in dieser Bedienungsanleitung oder in anderen Dokumentationen.

— markiert einen Arbeitsschritt, den Sie ausflihren miissen.
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1.2. Gultigkeit der Anleitung

Diese Anleitung beschreibt die Transmitter ab Software-Version V2 des Moduls fiir die Konvertierung physikali-
scher GroBen.

Die Software-Version des Moduls auf dem Gerit im Menii "Info -> Software -> Versions -> Main" priifen.

1.3. Begriffsdefinition ,,Gerat“

Der in diesem Quickstart verwendete Begriff ,Gerat" steht immer fiir das Leitfahigkeitsmessgerét Typ 8222
4 ELEMENT.
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2. BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

|
Bei nicht bestimmungsgemaBem Einsatz dieses Gerates kénnen Gefahren fiir Personen, Anlagen in der
Umgebung und die Umwelt entstehen.
= Der Transmitter 8222 darf nur zur Messung der Leitfahigkeit einer Flissigkeit eingesetzt werden.

= Das Gerat vor elektromagnetischen Stérungen, U.V.-Bestrahlung und bei AuBenanwendung vor Witterungs-
einflissen schitzen.

= Fiur den Einsatz sind die in den Vertragsdokumenten und der Bedienungsanleitung spezifizierten zulassigen
Daten, Betriebs- und Einsatzbedingungen zu beachten.

= Zum sicheren und problemlosen Einsatz des Gerates missen Transport, Lagerung und Installation ordnungs-
gemaB erfolgen, auBerdem mussen Betrieb und Wartung sorgfaltig durchgefiihrt werden.

= Achten Sie immer darauf, dieses Gerat auf ordnungsgeméBe Weise zu verwenden.

2.1. Beschrankungen

Beachten Sie bei der Ausfuhr des Gerates gegebenenfalls bestehende Beschrénkungen.
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3. GRUNDLEGENDE SICHERHEITSHINWEISE

Diese Sicherheitshinweise berticksichtigen keine:

= Zufalligkeiten und Ereignisse, die bei Montage, Betrieb und Wartung des Gerétes auftreten kénnen.

= Ortsbezogenen Sicherheitsbestimmungen, fir deren Einhaltung, auch in Bezug auf das Installations- und War-
tungspersonal, der Betreiber verantwortlich ist.

AN\

Gefahr durch hohen Druck in der Anlage!

= Vor dem Ldsen der Prozessanschlisse die Anlage druckfrei schalten und die Flussigkeitszirkulation stoppen.

Gefahr durch elektrische Spannung!

= Schalten Sie vor Beginn der Arbeiten in jedem Fall die Spannung ab und sichern Sie diese vor
Wiedereinschalten!

= Beachten Sie die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Geréte!

Gefahr durch hohe Fliissigkeitstemperaturen!

= Das Gerét nur mit Schutzhandschuhen anfassen.

= Vor dem Losen der Prozessanschliisse die Fliissigkeitszirkulation stoppen und die Rohrleitung leer laufen
lassen.

Gefahr aufgrund der Art der Flissigkeit!

= Beachten Sie die Regeln, die auf dem Gebiet der Unfallverhiitung und der Sicherheit in Kraft sind und die sich
auf die Verwendung gefahrlicher Produkte beziehen.

AN\

Allgemeine Gefahrensituationen.

Zum Schutz vor Verletzungen ist zu beachten:

= Dass die Anlage nicht unbeabsichtigt betétigt werden kann.

= Installations- und Instandhaltungsarbeiten duirfen nur von autorisiertem Fachpersonal mit geeignetem Werk-
zeug ausgefihrt werden.

= Nach einer Unterbrechung der elektrischen Versorgung ist ein definierter oder kontrollierter Wiederanlauf des
Prozesses zu gewahrleisten.

= Betreiben Sie das Gerét nur in einwandfreiem Zustand und unter Beachtung der Bedienungsanleitung.
= Bei der Einsatzplanung und dem Betrieb des Gerates die allgemeinen Regeln der Technik einhalten.
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= Dieses Gerét nicht in einer explosionsfahigen Atmosphére verwenden.

= Dieses Gerét nicht in einer Umgebung verwenden, die mit den Materialien, aus denen es besteht, inkompa-
tibel ist.

= Keine Fliissigkeit verwenden, die sich nicht mit den Werkstoffen vertragt, aus denen das Gerét besteht.
= Belasten Sie das Gehiuse nicht mechanisch (z. B. durch Ablage von Gegenstianden oder als Trittstufe).

= Nehmen Sie keine duBerlichen Verédnderungen an den Gerategehéusen vor. Keinen Teil des Gerétes lackieren
oder anstreichen.
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HINWEIS:

Das Gerat kann durch das Medium beschadigt werden.

= Kontrollieren Sie systematisch die chemische Vertraglichkeit der Werkstoffe, aus denen der Transmitter
besteht, und der Fliissigkeiten, die mit diesen in Beriihrung kommen kénnen (zum Beispiel: Alkohole, starke
oder konzentrierte Sauren, Aldehyde, Basen, Ester, aliphatische Verbindungen, Ketone, aromatische oder
halogenierte Kohlenwasserstoffe, Oxidations- und chlorhaltige Mittel).

HINWEIS:

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente / Baugruppen!

= Das Gerit enthalt elektronische Bauelemente, die gegen elektrostatische Entladung (ESD) empfindlich
reagieren. Berlihrung mit elektrostatisch aufgeladenen Personen oder Gegensténden gefdhrdet diese Baue-
lemente. Im schlimmsten Fall werden sie sofort zerstort oder fallen nach der Inbetriebnahme aus.

= Beachten Sie die Anforderungen nach EN 61340-5-1 und 5-2, um die Méglichkeit eines Schadens durch
schlagartige elektrostatische Entladung zu minimieren bzw. zu vermeiden!

= Achten Sie ebenso darauf, dass Sie elektronische Bauelemente nicht bei anliegender Versorgungsspannung
beriihren!
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4. ALLGEMEINE HINWEISE

4.1. Kontaktadressen

Der Hersteller des Gerates kann unter folgender Adresse benachrichtigt werden:

Burkert SAS

Rue du Giessen

BP 21

F-67220 TRIEMBACH-AU-VAL

Die Kontaktadressen finden Sie im Internet unter: www.burkert.com

4.2. Gewahrleistung

Voraussetzung fir die Gewéhrleistung ist der bestimmungsgemé&Be Gebrauch des Transmitters 8222 unter

Beachtung der im vorliegenden Handbuch spezifizierten Einsatzbedingungen.

4.3. Informationen im Internet

Bedienungsanleitungen und Datenblatter zum Typ 8222 finden Sie im Internet unter: www.buerkert.de
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5. BESCHREIBUNG

51. Vorgesehener Einsatzbereich

Der Transmitter 8222 darf nur zur Messung der Leitfahigkeit einer Flissigkeit eingesetzt werden.

Die beiden einstellbareren Transistorausgange ermdglichen dem Transmitter, ein Magnetventil zu schalten oder
einen Alarm zu aktivieren und der 4-20 mA Stromausgang oder die beiden 4-20 mA Stromausgéngen ermog-
lichen einen oder zwei Regelkreise zu errichten.

5.2. Allgemeine Beschreibung

5.2.1. Aufbau

Der Transmitter 8222 besteht aus

= einem Sensor fiir die Messung physikalischer GroBen mit

- 2 Elektroden, die eine Impedanz in Ohm messen;
- einem Temperaturfiihler Pt1000, der einen Widerstand misst.
= einem Modul zur Erfassung und Konvertierung der gemessenen physialischen GréBen:

- Erfassung der gemessenen Impedanz in Ohm;
- Konvertierung der Impedanz in Leitfahigkeits-Einheiten;
- Erfassung des gemessenen Widerstands und Konvertierung in einem Temperaturwert.

= einem Displaymodul mit Navigationsknopf, der es erlaubt, die Parameter des Gerétes auszulesen und/oder
einzustellen. Das Displaymodul ist als Zubehor erhaltlich.

Eine Ausflihrung des Transmitters 8202 mit zwei Tansistorausgéngen und einem 4-20 mA-Ausgang funktioniert
als 2-Leiter-System und bendtigt eine Spannungsversorgung von 14-36 V DC. Bei dieser Ausfiihrung erfolgen
die Anschlisse Uber einen 5-poligen M12-Geratestecker.

Eine Ausflihrung des Transmitters 8202 mit zwei Tansistorausgéngen und zwei 4-20 mA-Ausgéangen funktioniert
als 3-Leiter-System und bendtigt eine Spannungsversorgung von 12-36 V DC. Bei dieser Ausfiihrung erfolgen
die Anschlisse Uber einen 5-poligen M12-Geratestecker und eine 5-polige M12-Geratebuchse.

5.2.2. Leitfahigkeitssensor

Der Transmitter 8222 ist mit einem Sensor ausgestattet, der die Leitfahigkeit misst. Der Leitfahigkeitssensor ist
fest mit dem Elektronikmodul verbunden und kann nicht abgenommen werden.

MAN 1000111234 DE Version: F Status: RL (released | freigegeben) printed: 19.01.2015

Der Sensor selbst besteht aus einem Temperaturfiihler Pt1000 und zwei Elektroden (aus Edelstahl bei den Sen-
soren, die eine Zellkonstante C von 0,01 oder 0,1 aufweisen, aus Grafit bei den Sensoren, die eine Zellkonstante
C von 1,0 aufweisen).

Die Leitfahigkeit einer Flussigkeit ist die Fahigkeit dieser Flissigkeit, einen elektrischen Strom dank der lonen zu
leiten, die in der Flussigkeit enthalten sind.

An die Klemmen der Elektroden wird eine Wechselspannung angelegt. Der gemessene Strom ist direkt propor-
tional zu der Leitfahigkeit der Losung.
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5.3. Beschreibung des Typenschilds
a o 8222 Conductivity Transmitter 1 1. Transmittertyp und Messgrb’Be
= 2 Supply: 14-36VDC  40W Max — 2 )
g.j_i’ Output: 1x4-20mA 2xTrans 1A Max — 3 |2. Versorgungsspannung und Leistungsaufnahme
= < Cell: C 1,00 Range 5-10000 pS/cm — 4
. =5 Process: Temp 0/50°C 5 |8. Merkmale der Ausgédnge
1.0= PN 16 Bar 6
11— P65-P67  Wa44LP 2:NPN/NP1 ] 4. Zellkonstante und Messbereich der Leitfahigkeit
10 — g-ENnooo 31?_1 V+ 5. Flissigkeitstemperatur
9 ——— 00559610 2 S
| 4:NPN/PNP2 6. Druck der Flussigkeit
8 7. Pin-Belegung der M12-Anschliisse
8. Konstruktionscode
9. Bestell-Nummer
10.Seriennummer
11.Schutzart

Bild 1: Typenschild des Transmitters 8222 (Beispiel)

5.4.

Lieferbare Ausfihrungen

Die folgenden Ausfuhrungen des Leitfahigkeits-Transmitters 8222 sind erhéltlich. Diese Angaben beziehen sich
auf das Elektronikmodul und den Leitfahigkeitssensor. Das Displaymodul ist als Zubehr erhéltlich. Siehe Kap. 1 1.

Versorgungs- Ausginge Elektrischer Zell- Werkstoﬁ der UL Bestell-
spannung Anschluss konstante Uberwurfmutter Nummer
14-36 VDC 2 Transistor 5-poliger M12- C=1 PVC nein 559610
+1x Geratestecker ja 559638
4-20 mA PVDF nein 559612
ja 559622
C=0,1 PVC nein 559614
ja 559624
PVDF nein 559616
ja 559626
C=0,01 PVC nein 559618
ja 562394
PVDF nein 559620
ja 562396
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Versorgungs- Ausginge Elektrischer Zell- \_I_Verkstoff der UL Bestell-
spannung Anschluss konstante Uberwurfmutter Nummer
12-36 VDC 2 Transistor 5-poliger M12- C=1 PVC nein 559611
+ 2x Geratestecker ja 559639
4-20 mA und 5-polige PVDF nein 559613
M12-Geratebuchse ja 559623
C=0,1 PVC nein 559615
ja 559625
PVDF nein 559617
ja 559627
C=0,01 PVC nein 559619
ja 562395

PVDF nein 559621
ja 562397
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6. TECHNISCHE DATEN

6.1. Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur -10 bis +60 °C

Luftfeuchtigkeit < 85 %, nicht kondensierend

Schutzart IP65 und IP67 mit eingesteckten und festgeschraubten Steckverbindern und
dem bis zum Anschlag festgeschraubten Deckel des Elektronikmoduls.

6.2. Einhaltung von Normen und Richtlinien
Durch folgende Normen wird die Konformitat mit den EG-Richtlinien erfillt:

= EMV: EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

= Vibrationsfestigkeit: EN 60068-2-6

= StoBfestigkeit: EN 60068-2-27

= Druck: im Einklang mit den Anforderungen von Artikel 383 der Druckrichtlinie.
Nach der Druckrichtlinie 97/23/EG darf das Produkt (in Abhéngigkeit vom Héchstdruck, dem DN der Leitung,
der Art der Fliissigkeit und des Typs der Elektrode) nur in den folgenden Fillen verwendet werden:

Art der Fliissigkeit Bedingungen
Fliissigkeitsgruppe 1 § 1.3.a Nur ND25
Fliissigkeitsgruppe 2 § 1.3.a DN <32

oder DN > 32 und PNxDN < 1000
Fliissigkeitsgruppe 1 § 1.3.b DN <25

oder DN > 25 und PNxDN < 2000
Flussigkeitsgruppe 2 § 1.3.b DN <125

Die UL Geréte sind den folgenden Normen konform:
= UL61010-1

= CAN/CSA-C22.2n°61010-1

6.3. Allgemeine Technische Daten
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6.3.1. Mechanische Daten

Teil Werkstoff

Gehéuse / Dichtungen Edelstahl 1.4561, PPS / EPDM
Deckel / Dichtung PC / EPDM

Displaymodul PC / PBT

M1 2-Anschlusse vernickeltes Messing

12
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Teil Werkstoff
Halter der Anschliisse Edelstahl 1.4404 (316L)
Schrauben Edelstahl
Uberwurfmutter PVC oder PVDF

Leitfahigkeitssensor

PVDF (in Kontakt mit der Fliissigkeit)

= Sensor C=0,1 oder C=0,01

Pt1000 Edelstahl 1.4571 (316Ti) (in Kontakt mit der
Flussigkeit)

Elektroden

= Sensor C=1 = Grafit

* Edelstahl 1.4571 (316Ti)

vernickeltes Messing

Edelstahl

\:A:—"?":' )//
=)

PC
EPDM

PPS

EPDM

PVC oder PVDF

Temperaturfihler: Edelstahl 316Ti
(C=1)

Edelstahl 316Ti
(C=0,1 oder 0,01)

Bild 2: Werkstoffe aus denen der Transmitter 8222 besteht
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i ) M 70
| — | ©
© ‘ ©
< < <
| : g L
[ |
H ) ° ) ° 2
| ‘ HHHEIAN ©
, 2 S | ™~
| | |
216 216
n —>
S 223.8 223.8 223.8
o C=1 C=0.1 C=0.01 C=1
o
P 97
o
[0}
=
E‘ [e]
—_ |
[
[0}
o
[4]
(2]
(9]
i)
2 Bild 3:  Abmessungen des Transmitters 8222 [mm]
e
a 5 A R = A: Verwendungsbereich des 8222 mit
5 P (bar) T B, g Ps) | PVDF-Uberwurfmutter
it 16 ‘,/ < \ \ : 232 ) .
o 15 @m 1 ; ; 217.6 | = B: Verwendungsbereich des 8222 mit
3 " ‘ ! 1 ! 208 PVC-Uberwurfmutter
I 13 i ICTOINE S ; 188.6
Z 12 : HVC A : 174
"-'C'- }:) 1 1 | (PVDF N 122'6 Diese Messungen wurden bei einer Umgebungstempe-
2 9 ; \ ! 1306 | ratur von 60 °C durchgefiihrt.
o 8 ; : \ ! 116
= 7 : : \ : 101.6
8 6 — ) : 87 o
< 5 ‘ ; ‘ : 725 | P = Druck der Fliissigkeit
[<e] 4 T 58
g 3 ‘ : ‘ : 435 | T = Temperatur der Fliissigkeit
s 2 ; : ; : 29
S 1 1 | 14
- 0 ; ; ; ‘ 0
> 20 0 420 +40 +60 +80 +100 +120
< T(¢C)

Bild 4: Fliissigkeits-Druck-/Temperaturdiagramm des 8222 in Abhéngigkeit vom Werkstoff der Uberwurfmutter (PVC
oder PVDF)
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P (bar)

1232 P (psi)
\ ( Metall 773176
\ 188.6
Y 174
159.6
145
130.6 P = Druck der Flussigkeit

—_—

L, O=NWAUIONODOO=-NWAOO®
//
—_
—_
[}

Ly
U
<
O
+
T
U,
2
(o)

T 87 T = Temperatur der Flussigkeit

0
20 0 +20 +40 +60 T(°C)

Bild 5:  Flissigkeits-Druck-/Temperaturdiagramm des 8222 mit Uberwurfmutter aus PVC in Abhéngigkeit vom Werkstoff
des S022 Adapters aus Metall, PVC oder PP

16 T I -
P (bar) 15 ‘ L_L ‘ g?%ep (pSI)
14 \\ Metalr>— 203
13 N 188.6
12 AN 174
11 AW 159.6
18 \ 145
—— 130.6 — Caainke
g Lpvc + PP \\ 176 P = Druck der Flussigkeit
— 101.6 S
6 \\ 87 T = Temperatur der Flissigkeit
5 \ 725
4 — N 58
3 (PvC) | |\ 435
2 —] N 29’
1 (PP 14
0 A 0
20 0 +20 +40 +60 +80 +100 +120 +140 T (°C)

Bild 6: Fliissigkeits-Druck-/Temperaturdiagramm des 8222 mit Uberwurfmutter aus PVDF in Abhéngigkeit vom Werkstoff des
S022 Adapters aus Metall, PVC oder PP,

6.3.2. Allgemeine Daten

Durchmesser der Leitungen DN25 bis DN110 (DN15 bis DN20 je nach
Bedingungen)
Prozessanschluss Adapter S022

Uberwurfmutter zwischen dem 8222 und dem Fitting inneres Gewinde G 1 1/2"

Max. Fliissigkeitstemperatur Die Flussigkeitstemperatur kann durch den Druck der
Flissigkeit und den Werkstoff des S022 Adapters
eingeschrankt sein

« mit Uberwurfmutter aus PVDF (siehe Bild 4 und Bild! |= -20 bis +100 °C

MAN 1000111234 DE Version: F Status: RL (released | freigegeben) printed: 19.01.2015

8 ) L ____ |~ Obis+50°C
= mit Uberwurfmutter aus PVC (siehe Bild 4 und Bild 5)
Max. Druck der Flussigkeit PN16

Der Druck der Fliissigkeit kann durch die Temperatur
der Flissigkeit, den Werkstoff der Uberwurfmutter und
den Werkstoff des Adapters S022 eingeschrankt sein

(siehe Bild 4, Bild 5 und Bild 6)
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Messung der Leitfahigkeit
= Messbereich

= Auflésung

= Messgenauigkeit

= Empfohlene Mindestabweichung des Leitfahigkeits-
bereichs, die dem Signal 4-20 mA entspricht

= 0,05 pS/cm bis 10 mS/cm
= 1 nS/cm
* +3 9% des Messwerts

= 2 9% des Messbereichsende (z.B. bei einem Sensor
mit C=0,1: Der Bereich von 100 bis 104 uS ent-
spricht dem 4-20 mA-Ausgangsstrom)

Temperaturfiihler

Pt1000, in den Leitfahigkeitssensor integriert

Messung der Temperatur
= Messbereich

= Auflésung

= Messgenauigkeit

= Empfohlene Mindestabweichung des Temperaturbe-
reichs, die dem Signal 4-20 mA entspricht

* -40°Ca+130°C
= 0,1°C
£ £1°C

* 10 °C (z.B. Der Bereich 10 bis 20 °C entspricht dem
4-20 mA-Ausgangsstrom)

Temperaturkompensation

= keine, oder

= gemiB einer vorab festgelegten Kurve ("NaCl" oder
ultrareines Wasser) oder

= gemaB einer speziell fur Ihren Prozess festgelegten
Kurve

6.3.3. Leitfahigkeitssensor

Sensor C=0,01
= Messbereich

= Typ der Flissigkeit

= 0,05 puS/cm bis 20 uS/cm

= ultrareines Wasser, reines Wasser

Sensor C=0,1
* Messbereich

= Typ der Flissigkeit

= 0,5 pS/cm bis 200 pS/cm

= reines Wasser, Brauchwasser

Sensor C=1

= Messbereich

= Typ der Flussigkeit

= 5 uS/cm bis 10 mS/cm

= Brauchwasser, Abwasser

6.3.4. Elektrische Daten

Versorgungsspannung

= Ausfiihrung mit 3 Ausgéngen

= Ausflihrung mit 4 Ausgéngen

= 14-36 V DC, gefiltert und geregelt
= 12-36 V DC, gefiltert und geregelt
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Daten der Spannungsversorgungseinheit (nicht
mitgeliefert) der UL Gerate

= Einheit mit beschran
der Norm UL 61010

= oder Spannungsversorgung der Klasse 2 (gemaB der

Normen 1310/1585

kter Leistung (gemaB Kap. 9.3
_1)

und 60950-1)

Eigenverbrauch
= Ausfiihrung mit 3 Ausgéngen

= Ausfiihrung mit 4 Ausgéngen

= 25 mA max. (bei 14 V DC)

= 5 mA max. (bei 12 V

DC)

Verbrauch mit Lasten an den Transistoren

1 A max.

Schutz vor Spannungsspitzen

Leistungsaufnahme 40 W max.
Schutz vor Verpolung ja
ja

Schutz vor Kurzschliissen

ja, Transistorausgange

Transistorausgang

NPN (/sink) oder PNP

Parametrierung), Open Kollektor, 700 mA max., 0,5 A

max. per Transistor bei

NPN-Ausgang: 0,2-36 V DC
PNP-Ausgang: Versorgungsspannung

(/source) (je nach

Verkabelung beider Transistoren

Stromausgang

= Ansprechzeit (10 % - 90 %)

= Ausfiihrung mit einem Stromausgang

= Ausflihrung mit zwei Stromausgéangen

4-20 mA, Senke ("NPN sink") oder Quelle ("PNP
source") (je nach Parametrierung)

* 150 ms (als Grundeinstellung)

= Schleifenimpedanz max.: 1100 Q bei 36 V DC,

610 Q bei 24 V DC,

= Schleifenimpedanz max.: 1100 Q bei 36 V DC,

610 Q bei 24 V DC,

180 Q bei 14V DC

100 Q bei 12V DC

6.3.5.

Daten der Stecker und Kabel

Anzahl der Anschliisse

Typ der Steckverbinder

1 M12-Geritestecker

5-polige M12-Buchse (nicht mitgeliefert).

Fur den M12-Steckverbinder mit der Bestell-Nr. 917116 ein
abgeschirmtes Kabel verwenden:

* Durchmesser: 3 bis 6,5 mm

= Querschnitt der Ader: max. 0,75 mm?

1 M12-Geréatestecker + 1
M12-Geritebuchse

MAN 1000111234 DE Version: F Status: RL (released | freigegeben) printed: 19.01.2015

5-polige M12-Buchse (nicht mitgeliefert) + 5-poliger M12-
Stecker (nicht mitgeliefert).

Fiir den M12-Steckverbinder mit der Bestell-Nr. 917116 ein
abgeschirmtes Kabel verwenden:

* Durchmesser: 3 bis 6,5 mm

= Querschnitt der Ader: max. 0,75 mm?
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7. MONTAGE

7.1. Sicherheitshinweise

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Montage!
= Die Montage darf nur durch autorisiertes Fachpersonal und mit geeignetem Werkzeug durchgefiihrt werden!

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage und unkontrollierten Wiederanlauf!
= Anlage vor unbeabsichtigtem Betétigen sichern.
= Nach jedem Eingriff am Gerét einen kontrollierten Wiederanlauf gewahrleisten.

7.2. Abschrauben des Deckels

HINWEIS:

Die Dichtheit des Transmitters ist nicht gewahrleistet, wenn der Deckel abgenommen ist.

= Vermeiden, dass Flussigkeit in das Innere des Geh&uses spritzt.

Gefahr der Beschadigung des Transmitters durch Beriihren der Elektronik mit einem Gegenstand aus
Metall.

= Verhindern, dass die Elektronik mit einem Gegenstand aus Metall (zum Beispiel einem Schraubendreher) in
Bertihrung kommt.

P — Benutzen Sie die Hand oder ein Werkzeug, das als Hebel dienen
{ ﬂ HH TP kann, um den Deckel abzuschrauben, und achten Sie dabei
e \ darauf, das Glas nicht zu zerkratzen.

—> Drehen Sie den Deckel, bis er vollstéandig abgeschraubt ist.

MAN 1000111234 DE Version: F Status: RL (released | freigegeben) printed: 19.01.2015

Bild 7: Abschrauben des Deckels
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7.3. Montage des Deckels

—> Kontrollieren Sie, ob die Dichtung auf dem Deckel sitzt und ob
sie unversehrt ist. Ersetzen Sie sie anderenfalls.

— Fetten Sie die Dichtung falls nétig mit einem Mittel ein, das sich mit
dem Dichtungsmaterial vertragt.

—> Schrauben Sie den Deckel bis zum Anschlag zu, um die Dichtheit
zu gewdhrleisten.

Bild 8:  Anbringen des Deckels

7.4. Einbau des Displaymoduls

—> Den Deckel abschrauben (siehe Kap. 7,2).

— Richten Sie das Displaymodul mit einem Winkel von ungefahr
20° gegeniiber der gewiinschten Stellung aus.

—> Die Einheit kann in vier verschiedenen Stellungen in einme
Winkel von 90° eingesteckt werden.
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—> Driicken Sie das Displaymodul nach unten, und drehen Sie
mithilfe der Handflache nach rechts, um es zu verriegeln.

Bild 9: Einbau des Displaymoduls
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7.5. Ausbau des Displaymoduls

—> Schrauben Sie den Deckel ab (siehe Kap. i7.2).

— Setzen Sie die Handflache flach auf das Modul, und drehen Sie
es dann um ungefshr 20° nach links. Sobald das Modul entriegelt
ist, hebt es sich unter der Einwirkung einer Feder leicht an.

— Entnehmen Sie das Modul.

Bild 10:  Ausbau des Displaymoduls

MAN 1000111234 DE Version: F Status: RL (released | freigegeben) printed: 19.01.2015
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8. INSTALLATION

8.1. Sicherheitshinweise

A GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in der Anlage!

= Vor dem Losen der Prozessanschliisse die Anlage druckfrei schalten und die Flussigkeitszirkulation stoppen.

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!

= Schalten Sie vor Beginn der Arbeiten in jedem Fall die Spannung ab und sichern Sie diese vor
Wiedereinschalten!

= Beachten Sie die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Geréte!

Verletzungsgefahr durch hohe Fliissigkeitstemperaturen!

* Das Gerét nur mit Schutzhandschuhen anfassen.

= Vor dem Lsen der Prozessanschliisse die Fliissigkeitszirkulation stoppen und die Rohrleitung leer laufen
lassen.

Verletzungsgefahr aufgrund der Art der Flissigkeit!

= Beachten Sie die Regeln, die auf dem Gebiet der Unfallverhtitung und der Sicherheit in Kraft sind und die sich
auf die Verwendung geféhrlicher Produkte beziehen.

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Installation!

= Fluidische und elektrische Installationen dirfen nur durch autorisiertes Fachpersonal und mit geeignetem
Werkzeug durchgefiihrt werden!

= Verwenden Sie unbedingt geeignete Sicherheitsvorrichtungen (ordnungsgemaB dimensionierte Sicherungen
und/oder Schutzschalte?).

= Beachten Sie die Montageanweisungen des verwendeten Fittings.

Verletzungsgefahr durch ungewolltes Einschalten der Anlage und unkontrollierten Wiederanlauf!
= Anlage vor unbeabsichtigtem Betétigen sichern.
= Nach jedem Eingriff am Gerat einen kontrollierten Wiederanlauf gewahrleisten.
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Das Geréat vor elektromagnetischen Stérungen, U.V.-Bestrahlung und bei AuBenanwendung vor
Witterungseinfliissen schiitzen.
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8.2. Fluidischer Anschluss

GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in der Anlage!
= Vor dem Losen der Prozessanschliisse die Anlage druckfrei schalten und die Fliissigkeitszirkulation stoppen.

Verletzungsgefahr aufgrund der Art der Flissigkeit!

= Beachten Sie die Regeln, die auf dem Gebiet der Unfallverhtitung und der Sicherheit in Kraft sind und die sich
auf die Verwendung gefahrlicher Produkte beziehen.

Der Transmitter 8222 wird mittels eines Fittings an die Rohrleitung angeschlossen.

— Wihlen Sie eine geeignete Stelle in der Rohrleitung aus (Einbau "A" wird zur Installation eines Sensors mit
Zellkonstante C=0,1 oder C=0,01 bevorzugt).

| e I

- &)

—» FlieBrichtung

Bild 11:  Montagepositionen in der Rohrleitung

—> Bringen Sie das Displaymodul an (siehe Kap. i7.4), um den Transmitter kalibrieren zu kénnen.

— Kalibrieren Sie den Transmitter (siehe Kap. 9-_-1_-2_-41_)

— Den Transmitter in das Fitting, wie in Bild 12 dargestellt, einsetzen:

— Kontrollieren Sie, ob die Dichtung "A" auf dem Fitting sitzt und ob
sie unversehrt ist. Ersetzen Sie die Dichtung erforderlichenfalls.

—> Den Transmitter vorsichtig in das Fitting einsetzen.

MAN 1000111234 DE Version: F Status: RL (released | freigegeben) printed: 19.01.2015
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—> Richten Sie den Transmitter so aus, dass die Kennzeichnungen
auf den beiden Seiten des Elektronikgeh&duses parallel zu der
Leitung liegen.

— Schrauben Sie die Uberwurfmutter auf das Fitting.

Bild 12:  Installation in einem Fitting

8.3. Elektrischer Anschluss

A GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!

= Schalten Sie vor Beginn der Arbeiten in jedem Fall die Spannung ab und sichern Sie diese vor
Wiedereinschalten!

= Beachten Sie die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Gerate!

= Verwenden Sie eine hochwertige (gefilterte und geregelte) Spannungsversorgung.

= Den Potentialausgleich der Installation muss gewahrleistet werden.

8.3.1. Steckverbinder montieren (Zubehor: siehe Kap. 11)

— Die Mutter [1] des Geh&uses losschrauben.

— Das Kabel durch die Mutter [1], die Zugentlastung [2] und die Dichtung [3] fiihren
und dann in das Gehause stecken [4].

— Das Kabel auf 20 mm entmanteln.
— Die zentrale Ader (Erde) so zuschneiden, dass seine Linge 11,5 mm betrégt.
— Die Ader des entmantelten Kabels auf 5,5 mm abisolieren.

— Jede Ader in die passende Klemme der Klemmleiste [5] stecken (siehe Kap. 8.3.3

—> Das Klemmelement [5] mit dem Kabel an das Gehiuse schrauben [4].
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—> Die Mutter [1] der Buchse festziehen.

Bild 13:  Multipin M12-Steckverbinder (nicht mitgeliefert)
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8.3.2. Potentialausgleich der Installation gewahrleisten

Um die Aquipotentialitat der Installation (Versorgungsspannung - Gerat - Flissigkeit) zu gewahrleisten,
—> Die verschiedenen Erdungspunkte der Installation aneinander anschlieBen, damit die zwischen zwei Erdungs-
punkten moglicherweise erzeugten Potentialdifferenzen beseitigt werden.

—> Auf vorschriftsmaBige Erdung der Abschirmung des Versorgungskabels achten.

—> Geben Sie darauf besonders acht, wenn das Gerét auf Kunststoffrohren installiert wird, weil keine direkte
Erdung méglich ist. Zur OrdnungsgemiBen Erdung alle die sich in der Ndhe des Geréts befindenden metalli-
schen Apparate, wie Ventile oder Pumpen, an den selben Erdungspunkt anschlieBen.

Spannungsversorgung

il +

12-36 VDC

Bild 14:  Prinzipschaltbilder einer Aquipotentialitit bei Rohrleitungen aus Metall

—) @ Gerate wie Pumpe, Ventil,...

Spannungsversorgung

i +

12-36 VDC

@ Rohrleitung aus Kunststoff

@

Bild 15:  Prinzipschaltbilder einer Aquipotentialitit bei Rohrleitungen aus Kunststoff

MAN 1000111234 DE Version: F Status: RL (released | freigegeben) printed: 19.01.2015
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8.3.3. Verkabelung einer Ausfihrung mit einem M12-Anschluss

Transistorausgang 1
|
2
O
oV —3 1< V+ (14-36 V DC)
= 4
t
Transistorausgang 2
Bild 16:  Klemmenbelegung des Gerétesteckers einer Ausfiihrung mit 1 M12-Gerétestecker
Pin des Kabels der M12-Buchse, die als Zubehor erhéltlich ist (Bestell-Nr.
Farbe der Ader
438680)
1 braun
2 weiB
3 blau
4 schwarz
5 grau
weiB Last 1 (z.B. Magnetventil)
schwarz
' l
Last 2 (z.B. Magnetventil) I—I—, ~ blau 1
-1+HEH s
pannungsversorgung
14-36 V DC

Bild 17:  NPN-Anschluss der zwei Transistorausgénge (Software-Einstellung «NPN/sink», siche Kap.'9.11.8) einer
Ausfiihrung mit 1 Anschluss

Last 1 (z.B. Magnetventil)
weiB

schwarz

Last 2 (z.B. Magnetventil) |_|_,
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- | +E
= Spannungsversorgung

14-36 VDC

Bild 18:  PNP-Anschluss der zwei Transistorausgédnge (Software-Einstellung <PNP/source», siehe Kap. 9_-1_7_8]) einer
Ausfiihrung mit 1 Anschluss
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4-20 mA-Eingang am
externen Gerét

4-20 mA-Eingang am
externen Gerét

T+ T+
% braun blau m braun
4, grau
grau
blau I L | L
|;|i|i’ Spannungsversorgung Spannungsversorgung |;|l|i’
14-36 V DC 14-36 VDC
Bild 19:  Anschlussméglichkeiten des Stromausgangs (ohne Riicksicht auf die Softwareeinstellung, ob «NPN/sink» oder

«PNP/source», siehe Kap. 9._1 1 __E{) einer Ausfihrung mit 1 Anschluss

Last 1 4-20 mA-Eingang am externen
Gerét
weiB -1+
wn
]
p schwarz
o
.. 9 bla
g [T : |
g 1 1
E Last 2 - [+HE Spannungsversorgung
c
% 14-36 V DC
(2]
S Bild 20:  NPN-Anschluss der zwei Transistorausgédnge und Anschluss als Senke des Stromausgangs (Software-
\g Einstellung «NPN/sink», siehe Kap. 9.11.8) einer Ausfiihrung mit 1 Anschluss
e
b 4-20 mA-Eingang am externen
E Last 1 Gerit
(0]
i weiB -1+
&z ,—l—\l—,—\ blau |
i
= braun
% schwarz Léz:\z
w ) 4, grau
S L]
[ 1
o
> Last 2 il el Spannungsversorgung
a) 14-36 V DC
<
8 Bild 21:  PNP-Anschluss der zwei Transistorausgédnge und Anschluss als Quelle des Stromausgangs (Software-
- Einstellung «PNP/source», siehe Kap.'9.11.8) einer Ausfiihrung mit 1 Anschluss
g
z 8.3.4. Verkabelung einer Ausfihrung mit 2 M12-Anschlissen
=
Transistorausgang 1 Transistorausgang 2
2 2
O e¥e)
ov—3 1— v+ V+  1(000)3«0V
5 (12-36VDO) (12-36 VDC) X0
Stromausgang 1 Stromausgang 2
Geratestecker Geratebuchse
26 Bild 22:  Klemmenbelegung des M12-Gerétesteckers und der M12-Gerédtebuchse
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Die Spannungsversorgung des Transmitters an den M12-Geréatestecker anschlieBen; Die
Versorgungsspannung ist dann auf Pins 1 und 3 der Geratebuchse verfiigbar, um die Verkabelung
der Last an die Geratebuchse zu vereinfachen.

Pin des Kabels der M12-Buchse, die als Zubehér erhéltlich ist (Bestell-Nr.
Farbe der Ader
438680)
1 braun
2 weil
3 blau
4 schwarz
5 grau
Pin des Kabels des M12-Steckers, der als Zubehér erhiltlich ist (Bestellnr.
Farbe der Ader
559177)
1 braun
2 weil
3 blau
4 schwarz
5 grau
Last 1 (z.B. Magnetventil) Last 2 (z.B. Magnetventil)
weil weil
[ T1 [ T 1
I— N braun 02 S
£99
4 grau 40
blau braun
[ L
|;|i|i| Spannungsversorgung
12-36 VDC
Bild 23:  NPN-Anschluss der zwei Transistorausgénge (Software-Einstellung «NPN/sink», siehe Kap.'9.11.8) einer
Ausfiihrung mit 2 Anschlissen
Last 1 (z.B. Magnetventil) Last 2 (z.B. Magnetventil)
weiB weil
[ T1
I— N braun
grau
blau
\
|;|i|ﬁ| Spannungsversorgung
12-36 VDC

Bild 24:  PNP-Anschluss der zwei Transistorausgénge (Software-Einstellung "PNP/source", siehe Kap.9.11.8) einer
Ausfiihrung mit 2 Anschliissen
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1. 4-20mA-Eingang am 2. 4-20mA-Eingang am
externen Gerét externen Gerit
- [+ - [+
N braun
schwarz orad
schwarz
blau
1

- L
Spannungsversor- *H=

949 119-36 V DC

Bild 25:  Anschluss als Senke der zwei Stromausgénge (Software-Einstellung «NPN/sink», siehe Kap. 9__1_7__8) einer
Austfiihrung mit 2 Anschliissen

1. 4-20mA-Eingang am 2. 4-20mA-Eingang am
externen Gerét externen Gerét
-1+ -1+
% braun
schwarz 4.X grau
blau schwarz
\

- L
Spannungsversor- |_|i|;|

94"9119-36 V DC

Bild 26:  Anschluss als Quelle der zwei Stromausgénge (Software-Einstellung «PNP/source», siehe Kap. __'5-9_-1_-1_- 8) einer
Ausfiihrung mit 2 Anschlissen

Last 1 Last 2

[ 11 [ 11

weil weil

blau F‘%\ braun braun /&)2
— (X N 2
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G| T
schwarz
schwarz
|
T 440"2;5:2:2;; |-_Ii, |;|i|ﬁ| ui, éet:imeA-Eingang am externen
12-36 VDC
Spannungsversorgung

Bild 27:  NPN-Anschluss der zwei Transitorausgénge und Anschluss als Senke der zwei Stromausgénge(Software-
Einstellung «NPN/sink», siehe Kap.'9.11.8) einer Ausfiihrung mit 2 Anschliissen
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1. 4-20mA-Eingang am exter-
nen Gerat

Last 1

[ 11

weil

blau /T‘%\ braun

Last 2

weil

blau

40
schwarz

schwarz

_+J?- -+

12-36 V DC

Spannungsversorgung

2. 4-20mA-Eingang am externen
Gerat

Bild 28:  PNP-Anschluss der zwei Transitorausgénge und Anschluss als Quelle der zwei Stromausgénge (Software-

Einstellung «PNP/source», siche Kap. 9._1_1._3) einer Ausfiihrung mit 2 Anschliissen
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o. BEDIENUNG UND INBETRIEBNAHME

9.1. Sicherheitshinweise

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgeméaBer Bedienung!
Nicht sachgemaBe Bedienung kann zu Verletzungen, sowie Schaden am Gerat und seiner Umgebung fihren.
= Das Bedienungspersonal muss den Inhalt der Bedienungsanleitung kennen und verstanden haben.

= Besonders zu beachten sind die Sicherheitshinweise und die bestimmungsgemé&Be Verwendung.
= Das Gerat/die Anlage darf nur durch ausreichend geschultes Personal bedient werden.

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Inbetriebnahme!

Nicht sachgemaBer Betrieb kann zu Verletzungen sowie Schaden am Gerat und seiner Umgebung fihren.

= Vor der Inbetriebnahme muss gewéhrleistet sein, dass der Inhalt der Bedienungsanleitung dem Bedienungs-
personal bekannt ist und vollstéandig verstanden wurde.

= Besonders zu beachten sind die Sicherheitshinweise und die bestimmungsgemé&Be Verwendung.
= Das Gerat/die Anlage darf nur durch ausreichend geschultes Personal in Betrieb genommen werden.

9.2. Bedienebenen

Das Gerit verfugt tiber zwei Bedienebenen:

Lese-Ebene

Diese Bedienebene erlaubt es

= die Messwerte der beiden physikalischen GroBen, die im Menu Parametrierung gewéhlt wurden, auszulesen;

= die Mindest- und Héchstwerte der ausgewihlten physikalischen GréBe auszulesen (keine Grundeinstellung);

= die Mindest- und Héchstwerte der ausgewihlten physikalischen GroBe zuriickzusetzen (nur maglich, wenn die
Funktion aktiviert wurde);

= die Stromwerte auszulesen, die auf den 4-20 mA -Ausgéngen ausgegeben werden.

Einstellungs-Ebene

Diese Bedienebene umfasst finf Menus:

MAN 1000111234 DE Version: F Status: RL (released | freigegeben) printed: 19.01.2015

Titel des Menis Entsprechendes Symbol

"Param": siehe Kap. 9,11

"Calib": siehe Kap. ?-._1-_9-:

"Diagnostic": siehe Kap. 9,13
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Titel des Menis Entsprechendes Symbol

"Test": siehe Kap. .14 y
"Info": siehe Kap. 1_9-._1-_5 :

9.3. Verwendung des Navigationstaste

#~ Symbolisch in diesem

Handbuch mit (:‘, dargestellt <~ Symbolisch in diesem

/7 Symbolisch in diesem
/ 'Handbuch mit (&>
| dargestellt

Symbolisch in diesem Handbuch
mlt !/ dargestellt

/~ Symbolisch in diesem
%Handbuch mit <« dargestellt

Bild 29:  Verwendung des Navigationstaste

Sie wollen ... Betatigen Sie...

... sich in der Lese-Ebene bewegen Y
= néchster Bildschirm: g

/:\
)

= vorheriger Bildschirm:

= ... auf der Einstellungs-Ebene zugreifen

* ... das Menu Parametrierung anzeigen @\ mindestens zwei Sekunden lang in der
Lese-Ebene

... sich in den Ments der Einstellungs-Ebene bewegen (g,

= nachstes Menti:

/ﬁ\
)

= vorheriges Menii: ‘=

0
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... das angezeigte Meni auswéhlen
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Sie wollen ...

Betatigen Sie...

... sich in den Funktionen eines Menis bewegen

o~

B
= nachste Funktion:

PR

= vorherige Funktion: =

... die hervorgehobene Funktion auswéhlen

... sich auf der Leiste der dynamischen Funktionen
bewegen (MEAS, BACK, ABORT, OK, YES, NO)

= nichste Funktion: (I:*)

= vorherige Funktion: =)

... die hervorgehobene dynamische Funktion bestétigen

0

... einen numerischen Wert dndern
- die ausgewdhlte Ziffer erhohen

- dem numerischen Wert das Vorzeichen "+" oder
"-" zuweisen

- das Komma verschieben

P
<= bis zum linken Ende des numerischen

Wertes, dann €T/ bis das gewiinschte Vor-
zeichen angezeigt wird

E -
- V277 bis zum rechten Ende des numerischen

Wertes, dann f!ﬁ-) bis sich das Komma an der
gewlinschten Stelle befindet

9.4.

Verwendung der dynamischen Funktionen

Sie wollen ...

Betatigen Sie ....

...in der Lese-Ebene zuriickkehren

die dynamische Funktion "MEAS"

...die Eingabe bestéatigen

die dynamische Funktion "OK"

...zum Ubergeordneten Menti zurtickkehren

die dynamische Funktion "BACK"

Meni zurlickkehren

...den laufenden Vorgang abbrechen und zum tibergeordneten

die dynamische Funktion "ABORT"

... die gestellte Frage beantworten

die dynamische Funktion "YES" oder "NO"
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9.5. Einen numerischen Wert eingeben (Beispiel)

Jede Ziffer eines numerischen
Wertes durch Betatigen des Navi-
gationsknopfs dndern:

&

<> zur Erhéhung der ausge-

Calib

Temp

wibhlten Ziffer,

/f PN

Die Ziffer am linken

s

B
3 zur Verringerung der ausge-

Ende durch =) \ lo wihlten Ziffer.
aU/Sv\véhIen dann 4%0 O O C Die Ziffer am rechten Ende durch
) betatigen bis

[N N
(&> auswahlen dann (B>

das gewiinschte M EAS ABO RT OK betdtigen bis sich das Komma an
I [

Vorzeichen "+" oder

"-" angezeigt wird.

der gewiinschten Stelle befindet.

Dynamische Funktionen (zugénglich durch <&, und [E=4>): siehe Kap. 59.4:

Dieses Symbol kennzeichnet
das Mendii, in dem Sie sich

9.6. Sich in einem Menlu bewegen (Beispiel)

Titel des Mentis, des Untermentis
oder der Funktion, wo Sie sich

befinden.

befinden.
Param
Line1
Hervorgehobene | ne
Funktion
Contrast

@ Der Pfeil weist auf das Vorliegen vor-
hergehender Funktionen hin (zugénglich

durch ,ﬁ\ ).

@ Der Pfe\il/weist auf das Vorliegen nach-

fender Funktionen hin (zuganglich durch

ME,lAS ABORT OKI

\/gi ).

Dynamische Funktionen (zugznglich durch <& und (i-)—)): siehe Kap. :9.4:

MAN 1000111234 DE Version: F Status: RL (released | freigegeben) printed: 19.01.2015
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9.7. Beschreibung der Anzeige

9.7.1. Beschreibung der Symbole und LEDs
m Gelbe LED meldet die

Umschaltung des Transis- Griine LED: das Gerit ist
f% [b) Fk@[r[t Nf ns unter Spannung
HSconds 6=
=™ 0.000 uS/cm |5
A TempC =
- 238°C O
Rote LED: = T

Fehlermeldgn_g;
siehe Kap. 10.3

Gelbe LED meldet die Umschal-
tung des Transistors 1

nicht
verwendet

L~
)
~ —

Gelbe LED meldet die Umschaltung
des Transistors 2 Gelbe LED meldet die
Umschaltung des Tran-

sistors 2

Rote LED: Fehler-

Die Lage der Symbole und die Beschreibung der LEDs

Die LEDs des Displaymoduls sind auf der Elektronikplatine unter dem Displaymodul dupliziert: Diese LEDs
sind dann sichtbar, wenn das Displaymodul nicht auf dem Transmitter montiert ist.

Bedeutung und Alternativen

Leitfahigkeitssensor ist in gutem Zustand und Leitfahigkeit und-Temperatur innerhalb der einge-
stellten Bereichen.

Die Symbol-Alternativen an dieser Stelle, wenn die Uberwachung der Leitfihigkeit, der Temperatur

und/oder der Polarisationskurvensteigerung aktiv ist, sind:

- © und A : siehe Kap.9.13.2,9.13.3,9.13.4, 9.15.1 und 10,3

Pt B LS B

- © und © : siehe Kap. 9.13.2,9.13.3,9.13.4,9,15.11und 110.3

Das Gerét flihrt eine Messung durch.

Die Symbol-Alternativen an dieser Stelle sind:

- [T: die Kontrolle der ordnungsgeméBen Funktionsfahigkeit und des ordnungsgemaBen Ver-
haltens der Ausginge ist aktiv (siche Kap. 9.14.2 und 9.14.3)

n
=y
N
)
(o)
2
= .
9 Bild 30:
£
s
o
=
(0]
Q0
[0]
(2]
(0]
2
£
= Symbol
©
[0}
&
o
o
—
o
@
=)
I
n
[T
=
o
®
(9]
>
w @3]
a
<
[eg]
[aV]
o
o
o
o
P4
<
=
VAN
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9.7.2.

Einschalten des Gerates

Beim Einschalten des Gerates und beim Einsetzen des Displaymoduls erscheint auf der Anzeige die Soft-

wareversion der Anzeige.

Dann erscheint auf der Anzeige der erste Bildschirm des Modus LESEN:

7=

o

Lo,
Cy
=ﬂﬂ=k

burkert X

©c

TempC

ondS @i
1.423 mS/cm

23.8°C
1

L] \/i> L]
N o~

n
S
o Bild 31:  Die Anzeige beim Unterspannungsetzen
>
g
£ 9.8. Lese-Ebene
[}
5
_§) o ﬁ\
S Erste Anzeige der |© CondS 1)
£ Lese-Ebene Te:r:n‘:)z(::; mS/cm
3 55 °C‘ Anzeige der Stro- (O pcq
§ PN * mausgangs-Werte 18.3 mA
L \g ) AC2
= 7.5 mA
E:, @ 1 ) a3
@ VergréBerung des CondS \E\/
S m
@ Wertes der erzs;ﬁz 1 '423 S VergréBerung des
w i AC1
= — Wertes des ersten
_g \3, Stromausgangs 1 8_3 mA
2 n
" VergroBerung des TempC 1) =
a Wertes der zweiten Zeile oc \g
<
& 55 VergroBerung des AC2
- — = Wertes des zweiten
g \3/ Stromausgangs 7.5 mA
- Ies
Z Anzeige der Mindest- und [©yax 2)
= Hochstmesswerte der aus- 1.450mS/cm |/ RessiYess ] 3)
gewahlte physikalische GroBe. | Min \IH> [Reset Yes/No |
1.200mS/cm 3) " "
it Werte zurlickstellen: Ja/

Nein"

" zur Auswahl der angezeigten MessgréBen siehe Kap. 9.11.5

? Die Anzeige der Mindest- und Hochstmesswerte ist als Grundeinstellung nicht aktiv. Zur Aktivierung und Auswahl der
physikalischen GréBe siehe Kap.9.11.§
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9.9. Zugriff auf die Einstellungs-Ebene

T . > 2s
Beliebige Anzeige _@\_’

@]

Code
falsch

BParam 7
System
Displa

D
MEAS BACK

= Param
Display
Qutputs

Code
"Param"
richtig

der Lese-Ebene Param

CNGEY "

Menti Parametrierungg

MEAS BACK

Qﬁ ihirahon @)
System
Outputs
Sensor

MEAS BACK

Code
"Calib"
richtig

n
S
N
)
(o]
= = : :
ks B e M Diagnostic A
£ @ Code
a U D ) "Diagnostic" Sensor
= iagnostic richtig "
g MEAS BACK
[0]
>
(0]
2
Q
= PN
= \3/
©
&
¢ & £ T
(0]
= @ % Code
T C "Test" Outputs
- Test richtig Sensor
g MEAS BACK
I
n
w
c RN
.g \3/
o
>
T =]
4 5 (o) U DOinfo
T :[ Error

> . Inf Warning
& nfo
i MEAS BACK
s | e———
S Menti Information &) ,\;]fo &
S | e Mainterance 1
Z Smileé
<§( l\ \

4 MEAS BACK

" StandardmaBiger Code: "0000"

—> Einzelheiten der Funktionen jedes Ments finden Sie in Kap. 5_1-_(-),.
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9.10. Struktur und Funktionen der Bedienermenus

Zum Einstieg in die Einstellungs-Ebene siehe Kap. '9-._5,

Param [¢——P[System |[¢——»Up/Download [Download
[Upload  [4—P[Upload Yes/No|
—IIMMT ]

—pTime M—PHEMME ]

—P{Date

Wenn ein "upload" mit diesem Displaymodul
[{¢—P[Downl. Yes/No| qurchgefiihrt wurde

Confirm code

—P{Code [0
“—P[Factory reset J4—P[Reset Yes/No

—PDisplay [¢—P [Line1 / Line2: |4—PLine1 / Line2: {—[:Enabled

Disabled

i

—PVar: 4

v
O
S
o

CondR
empC
empF

DSppm

v
=
[
5}
3

~—PUnit: o

mS/cm

Q.cm

MQ.cm

o
B

s

None

“—P{Filter: [

ast

i

low

—p{Min/Max: [¢—P[Status: 4—[: Enabled

isabled

I

¢

v
3
=1
&

—HPVar:

CondR
empC
empF
DSppm

[¢—P[uS/cm

“—P{Unit:

Q.cm
MQ.cm

MAN 1000111234 DE Version: F Status: RL (released | freigegeben) printed: 19.01.2015

S| |5 NEEIRE!
Of [T S| @
EARS)

E}

s

—P{Contrast
"P{Backlight

[—Pxx % |
[—Pxx % |

0***

Wenn PVar = "CondS"
Wenn PVar = "CondS"
Wenn PVar = "CondR"
Wenn PVar = "CondR"
Wenn PVar = "CondR"
Wenn PVar = "TempF"
Wenn PVar = "TempC"
Wenn PVar = "TDSppm"

Wenn PVar = "CondS"
Wenn PVar = "CondS"
Wenn PVar = "CondR"
Wenn PVar = "CondR"
Wenn PVar = "CondR"
Wenn PVar = "TempF"
Wenn PVar = "TempC"
Wenn PVar = "TDSppm"
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Param
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l¢——P[Outputs [4¢——MEWNMode Sink/NPN
B ‘ source/PNP. Bei einer Ausfiihrung mit 2 Transistorausgéngen

—PAC1/AC2 4T P[PVar:

—P4mA: [¢—)[EINGABE
—P[20mA: [¢—P[EINGABE
—Pp{Filter: | [None |
“—p[DiagnosMode: None
L p[TR1/TR2 __ ¢—P[PVar: |¢—P[CondS ]
—P[CondR ]
—PMempC ]
—P[TempF
—»TDSppm |
“Plwarming |
—P[Mode: Hysteresis
[:
—p[Low: [¢—>[ENGABE___]
—P{High: [«—P[ENGABE |
Normal. closed
"PDelay:  [¢—P[EINGABE
L) [Sensor [¢— [Comp.: None
4—[: Hold:Disabled
Hold:Enabled
[P0~ [¢—PConfirm code [4¢—P[0**
[Outputs [¢—»AC1/AC2 [4mA |[¢—>EINGABE

38
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|[¢——P[Probe

[¢—P[EINGABE ___[¢—P[ERGEBNIS

Calibration

Calit_) [¢—P[Sensor

Last cal. date [{4¢—PLESEN
Interval [¢—P[EINGABE |

EINGABE

“—P[Temperature

|[¢—>[LESEN |

Temperature

[Stop temp |
EINGABE
“—P[Temperature  [4¢—P[EINGABE
[¢—>P[Code >0 [¢—P[Confirm code |¢—P[0***
n
S @
«
S
»
. 4 PConductivity [4—PActivate: [¢—P[Yes/No
e)
2 | p[Conductivity |¢—PLESEN
o - Warn hi: [¢—)[EINGABE |
c
3 - Warn lo: |[¢—>EINGABE
[0]
g L MErr hi: [¢—>[ENGABE__|
;.i_’ L p[Err lo: |[¢—P[EINGABE |
o
a —MPolar. slope 4T PActvate: ___[4—P{Yes/No
% —p[Polarization |[4—P[LESEN |
s —Warn hi: |[¢—P[EINGABE |
@ L p[Err b [¢—)ENGABE
I
n
[T
g
S
[
(0]
>
L
(a]
<
[e2]
AN
S
o
o
zZ
<
=
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Test 4 PSystem [¢—P>[Code [—>[0~ [¢—>{Confirm code | 4—P[0*
- m o
—POutputs [—P[AC1: [¢—)EINGABE
T% —»[AC2: [¢—MEINGABE
—pTR1: |[¢—>[OFF/ON |
L )p[TR2: |¢—>{OFF/ON |
P [Sensor —P[PVar:

Té

|I_nf;)

Software Versions [Main [¢—P[LESEN ]
Sensor |[¢—P[LESEN ]

9.11. Menu Parametrierung

9.11.1. Datenilbertragung von einem Gerat zum anderen

Zum Einstieg in das Parametrierungsmenti siehe Kap. '9-._5-),.

Die Funktion ist nur mit einem Displaymodul mit Software-Version V2 und einem Transmitter, dessen
Modul zur Erfassung und Konvertierung der gemessenen physialischen GréBen die Software-Version V2
aufweist, moglich.

= Die Software-Version des Moduls zur Erfassung und Konvertierung der gemessenen physialischen
GroBen auf dem Gerat im Ment "Info -> Software -> Versions -> Main" prifen.

MAN 1000111234 DE Version: F Status: RL (released | freigegeben) printed: 19.01.2015

= Die Software-Version des Displaymoduls wird bei dem Unterspannungsetzen des Moduls angezeigt.

= Die Funktion "DOWNLOAD" ist nur dann vorhanden, wenn die Funktion "UPLOAD" erfolgreich durch-
gefiihrt wurde.

= Die Datentlibertragung nie unterbrechen, ansonsten konnte das Gerat beschadigt werden.

Param [¢—{System |[¢—{Up/Download Download [¢—P[Downl. Yes/No
[Upload  [4—P{Upload Yes/No
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Die folgenden Daten kénnen von einem Gerdt zum anderen vom selben Typ tibertragen werden:

= Daten des PARAM-Meniis (auBer dem Datum, der Uhrzeit, dem Kontrastgrad der Anzeige und der Hintergrund-
beleuchtung der Anzeige), die der Benutzer eingestellt hat,

= Daten des DIAGNOSTIC-Menlis, die der Benutzer eingestellt hat,
= TDS-Faktor des Sensors (Menii Calib -> Sensor -> Probe -> Cell cst TDS)

= Die Zugriffscodes fiir die Mentis.
DOWNLOAD: Ubertragen der vorher mit der UPLOAD-Funktion in das Displaymodul geladenen Daten.

Die libertragenen Parameter werden vom Gerat verwendet, sobald die Meldung "Download OK" angezeigt wird.

UPLOAD : Laden der Transmitterdaten in das Displaymodul.

9.11.2. Datum und Uhrzeit einstellen

Zum Einstieg in das Parametrierungsment siehe Kap. b-._é,

Param ¢—P[System ] Date [—PLIIMMTT ]
Time [—>[HH:MM= ]

DATE: Einstellen des Datums (Erfassungsformat: Jahr/Monat/Tag in der Form JJJJ/MM/TT)
TIME: Einstellen der Uhrzeit (Erfassungsformat: Stunden:MinutenSekunden)

9.11.3. Zugriffscode fur das Meni PARAM andern

Zum Einstieg in das Parametrierungsment siehe Kap. '9-._5,

[Param  [4—PSystem  l[¢—P{Code 0~ [¢—P[Confirm code  —P0™ ]
o Neuen Code Neuen Code
eingeben ein zweites Mal

eingeben

Standard-Zugriffscode fiir das Menti Parametrierung: 0000.

9.11.4. Standard-Parameter der Lese-Ebene und der Ausgange
wiederherstellen

Zum Einstieg in das Parametrierungsment siehe Kap. 8.9
Param 4—P[System [ ¢—P[Factory Set__¢—P[Execute Reset Yes/No

— "Yes" auswihlen zum Wiederherstellen der Standard-Parameter

— "No" auswihlen zum Beibehalten der aktuellen Parameter
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9.11.5. Konfiguration der Display-Darstellungen

Zum Einstieg in das Parametrierungsment siehe Kap. k_a'._é;,

Param 4—P[Display

|4¢—PLine1 / Line2:

Enabled
Disabled

—M{PVar: |

-
o
S
&

empC
empF

TDSppm

=] =] [0
I}
=3
o
kY

—Unit: |

v
i
@
o
3

Q.cm

Q.cm

SEEIRE R 3
© Y
(o) )
E} 3

E
C
ppm

“—p{Filter: [¢—PNone ]

Wenn PVar = "CondS"
Wenn PVar = "CondS"
Wenn PVar = "CondR"
Wenn PVar = "CondR"
Wenn PVar = "CondR"
Wenn PVar = "TempF"
Wenn PVar = "TempC"
Wenn PVar = "TDSppm"

PVAR: Auswahl der physikalischen Gr6Be, die auf der Zeile 1 bzw. auf der Zeile 2 der Anzeige darzustellen ist.

UNIT: Auswahl der Einheit, in welcher der Prozesswert angezeigt wird, der mit der vorstehenden Funktion PVAR

ausgewahlt wurde.

FILTER: Auswahl des Dampfungsgrads der Messschwankungen der physikalischen GréBe, die auf der Zeile 1
oder der Zeile 2 angezeigt wird. Es werden drei Ebenen einer Ddmpfung vorgeschlagen: "slow" (langsame Fil-
terung), "fast" (schnelle Filterung) oder "none" (keine Filterung).

T >

30s
Filterung "slow"

>

6s
Filterung "fast"

Filterung "none"

Bild 32:

Filterungskurven
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9.11.6. Anzeige der Mindest- und Héchstmesswerte

Zum Einstieg in das Parametrierungsment siehe Kap. b-._é,

Param 4—PDisplay  [¢—P[Min/Max: [¢—P[Status: Enabled
s,
—p{PVar: [¢—P>[CondS ]
“—{Unit: |[¢—P[uS/cm ] Wenn PVar = "CondS"

Wenn PVar = "CondS"
Wenn PVar = "CondR"
Q.cm Wenn PVar = "CondR"
Wenn PVar = "CondR"
Wenn PVar = "TempF"
Wenn PVar = "TempC"
Wenn PVar = "TDSppm"

| 3 | [&] O] B
LM Bl | B @
o EARS)
] 3

s

STATUS: Wihlen, ob die seit der letzten Zuriickstellung der Mindest- und Héchstmesswerte der im folgenden
Menii PVAR ausgewdhlte physikalische GréBe angezeigt werden ("Enabled" wihlen) oder nicht ("Disabled"
wihlen).

PVAR: Eine physikalische Gr6Be wihlen, deren Minimal- und Maximalmesswerte im Lesemodus angezeigt
werden.

UNIT: Die bevorzugte Einheit wéhlen, in der die Minimal- und Maximalmesswerte der ausgewahlte physikalische
GroBe angezeigt werden.

9.11.7. Kontrast und Hintergrundbeleuchtung der Anzeige
einstellen

Zum Einstieg in das Parametrierungsment siehe Kap. '9-._5,.

Auf einer Version mit einem M12-Geratestecker den Grundeinstellungswert der Hinterbeleuchtung der
Anzeige nicht erhéhen (Parameter "Backlight").

Param Displa Contrast —Px % ]
[Backiight [—P[xx % |

- P
= =) einstellen.

7
— Den Prozentwert mit * und

CONTRAST: Kontrastgrad der Anzeige (in %) einstellen.
BACKLIGHT: Hintergrundbeleuchtung der Anzeige (in %) einstellen.

Diese Einstellungen beeinflussen nur das Displaymodul. Sie werden beim "UPLOAD" der Daten des Gerates
nicht tibertragen (siehe Kap. 9.11.11).
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9.11.8. Anschlussart der Ausgange wahlen

Zum Einstieg in das Parametrierungsment siehe Kap. '£_9-_§),

Param [4¢—>[Outputs [4—P[HWMode source/PNP__|
sink/NPN

E@ Bei einer Gerateausfiihrung mit einem Geratestecker hat diese Einstellung keine Wirkung, wenn nur der
Stromausgang verkabelt ist. Siehe Bild 19.

Die Anschlussart ist dieselbe fiir alle Ausgénge:

= wenn Sie "sink NPN" wahlen, werden die Stromausgénge als Senke und die Transistorausgénge im Modus
NPN angeschlossen.

= wenn Sie "source PNP" wihlen, miissen die Stromausgénge als Quelle und die Transistorausgénge im Modus
PNP angeschlossen.

Siehe die Verkabelung der Ausgange im Kap. '§-._§_

9.11.9. Stromausgange konfigurieren

Zum Einstieg in das Parametrierungsmenii siehe Kap. 9

Der zweite Stromausgang "AC2" steht nur bei einer Ausfiihrung mit zwei Stromausgéngen zur Verfiigung.
[Param  |¢—P[Outputs [¢—>[AC1/AC2 [ P[PVar:

—p[amA: [¢—P[EINGABE__]
—P[20mA: [¢—P[EINGABE ]

—{Filter: [¢—P[Slow |
—pFast ]
“PNone ]

" [DiagnosMode: None

PVAR: Auswahl einer physikalischen GréBe (Impedanz in Q.cm, Leitfahigkeit in S/cm, Temperatur in °C, Tempe-
ratur in °F oder Gesamtmenge an geldsten Feststoffen, TDS, in ppm), die mit dem Stromausgang 1 bzw. dem
Stromausgang 2 zusammenhangt.
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4mA: Auswahl des Wertes der (zuvor ausgewahlten) physikalischen GréBe fir jeden Stromausgang, der einem
Strom von 4 mA entspricht.

20mA: Auswahl des Wertes der (zuvor ausgewihlten) physikalischen GréBe fiir jeden Stromausgang, der einem
Strom von 20 mA entspricht.

Die Funktionen"4mA" und "20mA" erlauben es, den Messbereich der physikalischen GroBe festzulegen, die dem
Ausgangsstrom 4-20 mA zugeordnet ist.
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Sind P1 und P2 die Werte, die einem Strom von 4 mA beziehungsweise von 20 mA zugeordnet sind.

P1 kann groBer als P2 sein: in diesem Fall wird das Signal umgekehrt, und der Bereich P1-P2 entspricht dem
Strombereich 20-4 mA.

0 P, P,  Ausgewihlte physikalische GréBe

Bild 33:  Der Strom 4-20 mA in Abhéngigkeit von der gewéhlten physikalischen GréfBe

FILTER: Auswahl des Dampfungsgrads der Stromschwankungen fur jeden Stromausgang. Es werden drei

ginge ist dasselbe wie das der Filter fiir die Anzeige. Siehe Bild 32.
DIAGNOSMODE: Auswahl der Ausgabe eines Stroms von 22 mA auf dem Stromausgang 1 bzw. dem Strom-

ausgang 2 (Auswahl "none").

Siehe ebenfalls "Problemlésung", Kap. 110.3

9.11.10.Transistorausgange konfigurieren

Zum Einstieg in das Parametrierungsment siehe Kap. ?-._é,
[Param |[¢—Pp[Outputs [{¢—>»TR1/TR2 [¢——P[PVar:

—p[Mode: Hysteresis
—P{Low: [¢—P[EINGABE ]
—P[High: [¢—PENGABE |
—p[Contact: N—I:: Normally open
“—p[Delay: [¢—P[EINGABE ]

PVAR: Auswahl einer physikalischen GréBe (Impedanz in Q.cm, Leitfahigkeit in S/cm, Temperatur in °C, Tempe-
ratur in °F oder Gesamtmenge an gelosten Feststoffen, TDS, in ppm), die auf den Transistorausgang 1 bzw. dem
Transistorausgang 2 wirken soll , oder Zuordnung des Ereignisses "Warnung" ("warning") (siehe Kap. 9.12.4,

9.13.2,9.13.39.13.4 und 9.15.1) zu dem Transistorausgang 1 bzw. dem Transistorausgang 2.

[ gy g

Bei Zuordnung des Ereignisses "Warnung" ("warning") zu dem ausgewéhlten Transistorausgang, schaltet der
Transistor um, sobald dieses Ereignis erzeugt wird. Siehe ebenfalls "Problemlosung", Kap. 10.3.

MODE: Auswahl des Betriebs, Hysterese oder Fenster, des Transistorausganges 1 oder des Transistoraus-

ganges . Einzelheiten siehe Bild 34 und Bild 35.

LOW: Auswahl des Wertes der unteren Schaltschwelle des Transistorausganges 1 oder des Transistoraus-

ganges 2. Einzelheiten siehe Bild 34 und Bild 35, 45
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HIGH: Auswahl des Wertes der oberen Schaltschwelle des Transistorausganges 1 oder des Transistoraus-

DELAY: Auswahl des Wertes der Verzogerungszeit vor der Umschaltung fiir jeden TranS|storausgang.

Die Umschaltung erfolgt, wenn eine der Schwellen, die obere oder die untere (Funktionen "High" oder "Low")

und Bild 35. Die Verzégerungszeit gilt fiir die beiden Ausgangsschwellen.
Hysteresebetrieb

Der Zustandswechsel erfolgt, wenn eine Schwelle erreicht wird: zunehmender Messwert: die obere Schwelle
(Funktion High) ist zu wirksam; abnehmender Messwert: die untere Schwelle (Funktion Low) ist zu wirksam.

1) 0
Kontakt NO Kontakt NC
ON ON
OFF physikalische GroBe OFF physikalische GroBe
Low High Low High

Bild 34:  Hysteresebetrieb
Fensterbetrieb (Auswahl "Window")

Der Zustandswechsel erfolgt, wenn eine der Schwellen erreicht wird.

1) 1)
Kontakt NO Kontakt NC

. N D__li
OFF physikalische GréBe OFF physikalische GroBe

Low High Low High

Bild 35:  Fensterbetrieb

1NO = stromlos gedffnet; NC = stromlos geschlossen

9.11.11.Art der Temperaturkompensation wahlen

Zum Einstieg in das Parametrierungsment siehe Kap. b-._é,

Dieses Menii erlaubt es, die Temperaturkompensation zu deaktivieren (Auswahl "None") oder die Art der Tempe-
raturkompensation auszuwahlen, um die Leitfahigkeit zu bestimmen:

= entsprechend einem linearen Prozentsatz (Auswahl "linear"). Detail siehe nachstehend.
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= gemiB einer vorab festgelegten Kurve ("NaCl" oder "Ultra pure wat.": ultrareines Wasser) Die Kompensations-
kurve "NaCl" gilt fiir den Temperaturbereich 10 bis 80 °C und eine Konzentration von 0,2 %.

= oder entsprechend einer speziell fiir Inren Prozess festgelegten Kurve (Auswahl "Spe C|a|") mithilfe der Funktion

"Teach special" des Meniis "Calibration - Sensor", Funktion "Probe". Siehe Kap. 9.12.4

Param [¢—P[Sensor [¢—P[Comp.:
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Lineare Temperaturkompensation (Auswahl "Linear")

Die lineare Temperaturkompensation kann firr lhren Prozess ausreichend genau sein, wenn die Temperatur lhres
Prozesses immer > 0 °C betragt. Geben Sie zur Kompensation einen Wert zwischen 0,00 und 9,99 %/°C ein.

Verwenden Sie die Kurve und die Gleichung, die nachstehend aufgefiihrt sind, um den Mittelwert des Kompensationskoeffizienten a in
Abhangigkeit von einem Temperaturbereich DT und dem zugehdrigen Leitfahigkeitsbereich Dc zu berechnen:

X )
X , /
/’/ AX
Tas 7 AT ]
- Ay 1

o= —x —
25 T T[°C] AT Xas

9.12. Kalibriermenu

9.12.1. Funktion Hold aktivieren / deaktivieren

Zum Einstieg in das Kalibriermeni siehe Kap. '9-._5,

Calib —P[System Hold 4—[: Hold Disable
g Hold:Enable

@ Nach einer Unterbrechung der elektrischen Versorgung wird der Modus Hold automatisch bei Wieder-
anlauf des Transmitters deaktiviert.

Der Modus Hold erlaubt die Ausfiihrung von Wartungsarbeiten, ohne den Prozess zu unterbrechen.
Zur Aktivierung des Modus HOLD
— die Funktion "HOLD" aufrufen,

— "enabled" auswibhlen,
— mit "OK" bestatigen.

Wenn sich das Gerat im Modus Hold befindet,

= wird das Symbol o anstelle des Symbols angezeigt;

= wird der auf jedem 4-20 mA Ausgang ausgegebene Strom auf dem Wert der letzten Messung der physikali-
schen Gr6Be eingefroren, die jedem Ausgang zugeordnet ist;
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= wird jeder Transistorausgang auf dem Zustand eingefroren, der zum Zeitpunkt der Aktivierung des Modus Hold
erfasst wurde;

= bleibt der Modus Hold solange aktiv, bis der Benutzer die Funktion Hold deaktiviert.

Zur Deaktivierung des Modus HOLD
— die Funktion "HOLD" aufrufen,

— "disabled" auswéhlen,

e n n Ty
—> mit "OK" bestatigen. 47
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9.12.2. Code zum Zugriff auf das Menu CALIB andern

Zum Einstieg in das Kalibriermeni siehe Kap. b-_é.

Calib [¢—P[System 4—P[Code [¢—>[0** [¢—P[Confirm code [¢—P[0***
g g Neuen Code Neuen Code
== L eingeben ein zweites Mal
eingeben

Standard-Zugriffscode fiir das Kalibriermenii: 0000.

9.12.3. Stromausgange justieren

A WARNUNG!

Verletzungsgefahr bei unsachgemaBer Bedienung!
» Sicherstellen, dass der Modus Hold deaktiviert ist (siche Kap. 9.12.1).

Zum Einstieg in das Kalibriermenu siehe Kap. '9-_5,

Calib [¢—>[Outputs [¢—»AC1/AC2 ] [4mA: [¢—PEINGABE ]
7] [omA: 14— PEINGABE

4mA: Justieren des Stromausganges 1 oder des Stromausganges 2 fir 4 mA.

Wenn die Funktion "4mA" ausgewahlt ist, erzeugt der Transmitter einen Strom von 4 mA: Den auf dem Ausgang
4-20 mA ausgegebenen Strom mithilfe eines Multimeters messen und in der Funktion "AC1.4mA" oder
"AC2.4mA" den Wert eingeben, den das Multimeter anzeigt.

20mA: Justieren des Stromausganges 1 oder des Stromausganges 2 fiir 20 mA.

Wenn die Funktion "20mA" ausgewdhlt ist, erzeugt der Transmitter einen Strom von 20 mA: Den auf dem
Ausgang 4-20 mA ausgegebenen Strom mithilfe eines Multimeters messen und in der Funktion "AC1.20mA"
oder "AC2.20mA" den Wert eingeben, den das Multimeter anzeigt.

9.12.4. Sensor kalibrieren

A GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
= Beachten Sie die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Geréte!

Verletzungsgefahr aufgrund der Art der Flissigkeit!

= Beachten Sie die Regeln, die auf dem Gebiet der Unfallverhiitung und der Sicherheit in Kraft sind und die sich
auf die Verwendung aggressiver Flussigkeiten beziehen.
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Zum Einstieg in das Kalibriermeni siehe Kap. §._§.
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Typ 8222 ELEMENT E "
urkert
Calib [¢—P[Sensor |[¢—P[Probe Calibration __[¢—[EINGABE [{¢—>P[ERGEBNIS

EINGABE

[Cell cst. TDS [¢—P[EINGABE |

Calib. interval Last cal. date [4—PLESEN
‘—I::IM [—>ENGABE ]

EINGABE

EINGABE

—> Den Leitfahigkeitssensor mittels eines der beiden folgenden Verfahren kalibrieren:

- CALIBRATION: Den Leitfahigkeitssensor durch Ermittlung der spezifischen Zellkonstante C kalibrieren.
Siehe Einzelheiten auf ndchster Seite. Dieses Verfahren aktualisiert das Datum der letzten Kalibrierung
(Funktion "Last cal. date" des Untermeniis CALIB INTERVAL weiter unten).

- CELL CONSTANT: Die Zellkonstante, die auf dem Sensor markiert ist, eingeben oder die letzte mittels der
Funktion Calibration ermittelte Zellkonstante lesen. Diese Eingabe aktualisiert das Datum der letzten Kalib-
rierung nicht (Funktion "Last cal. date" des Untermeniis CALIB INTERVAL weiter unten).

CELL CST TDS: Einen fur lhren Prozess passenden TDS-Faktor eingeben. Der TDS-Faktor erméglicht die

Ermittlung der Gesamtmenge an geldsten Feststoffen (TDS), in ppm, entsprechend der gemessenen Leitfa-
higkeit. Als Grundeinstellung ist der TDS-Faktor gleich 0,46 (NaCl)

CALIB INTERVAL: Auslesen des Zeitpunktes der letzten Kalibrierung (Funktion "Last cal. date") und Eingabe des
zeitlichen Abstandes der Kalibrierungen in Tagen (Funktion "Interval"): der Transmitter erzeugt bei jeder Falligkeit

ein Ereignis "Wartung" ("maintenance"), das mit dem Symbol ™ angezeigt wird, und ein Ereignis "Warnung"
("warning"). Stellen Sie die Funktion "Interval”" auf "0000 Tage", um die Funktion zu deaktivieren.

= Das Ereignis "Warnung" ("warning") kann dem einen der beiden Transistorausgénge zugeordnet werden

(siehe Kap. S31.10.

= Siehe ebenfalls "Problemlésung", Kap. i10.3.

TEACH SPECIAL: Festlegung der Temperaturkompensationskurve, die fiir Ihren Prozess giiltig ist. Die so fest-
gelegte und gespeicherte Kurve wird von dem Transmitter verwendet, wenn sie "Special" in der Funktion "Comp."
1). Siehe Einzelheiten auf ndchster Seite.
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Kalibrierung des Leitfahigkeitssensors (Funktion "Calibration" des Meniis "Probe")

Die Kalibrierung besteht darin, die spezifische C-Konstante eines Sensors mithilfe einer L6sung zu bestimmen,
deren Leitfahigkeit bekannt ist.

= Aktivieren Sie die Funktion HOLD, um den Prozess nicht zu unterbrechen (siehe Kap. 9-_-1_-21_:)

= Reinigen Sie vor jeder Kalibrierung die Elektroden sorgfaltig mit einem geeigneten Mittel.

= Parametrieren Sie den zeitlichen Abstand der Kalibrierungen mit der Funktion "Interval" des Untermentis
"Calib interval" (siehe vorhergehende Seite): Bei jeder Filligkeit erzeugt der Transmitter ein Ereignis
"Wartung" und ein Ereignis "Warnung".

Calib [¢—[Sensor 4—P[Probe |[¢—P[Calibration |
g g

—> Den gesiuberte Sensor in die Lésung, deren Leitfahigkeit bekannt ist,
tauchen; ist der Hold Modus deaktiviert, zeigt der Transmitter abwech-
selnd Folgendes an:

= die gemessene Temperatur der L&sung

= die gemes$ Leitfahigkeit der Losung

_|Calibration ___|  _, pie Leitfshigkeit der Kalib-
_|5.023 pS/cm it C L
[REERR - rierldsung eingeben (auf dem

@ Flaschchen angegeben).

@ — Die Einheit gegebenenfalls
andern.
Der Transmitter zeigt den korrekten
l. Result
Cal. Resu Wert fiir die Zellkonstante als
[rre— +1.00000 Ergebnis der Kalibrierung an.

@

Die Werte kdnnen entweder gespei-
"Error: out of Cal. Result chert werden oder nicht (bzw. "Yes"
@ range" Save: Yes/No | oder "No" auswihlen).

Die Fehlermeldung "Error: out of range" weist auf eine
Zellkonstante auBerhalb des Bereichs hin (< 0,008 oder
> 12); die Ursache dafiir kann entweder:
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= eine Eingabefehler der Leitfahigkeit sein, oder

= der verwendete Sensor kann die Leitfahigkeit der
Loésung nicht ermitteln.

Festlegung der Temperaturkompensationskurve, die fiir lhren Prozess spezifisch ist (Funktion "Teach
special" des Meniis "Probe")
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Calib [¢—P[Sensor |¢— [Probe |€—P[Teach special [¢—p
Start temp
= = +40.00°C

—> Eingabe des Anfangswertes des Temperaturbereiches, fiir den
die Kompensationskurve festgelegt werden muss.

@

Stop temp

Der Temperaturbereich der Flussigkeit (T-; T+) muss so erfasst werden, dass der Unterschied zwischen
T- und T+ > 8 °C. Die Fehlermeldung "Error: Temp span at least 8 °C" weist darauf hin, dass der Unter-
schied zwischen den Anfangs- und Endwerte des Temperaturbereichs < 8 °C ist.

— Eingabe des Endwertes des Temperaturbereiches, fiir den die

Losung angezeigt.

- von T- bis auf T+, wenn T- < 25 °C < T+
- von 25°C auf T+,wenn 25°C < T- < T+
- von T- auf 25 °C, wenn T- < T+ < 25 °C

= Die Bildung von Blasen am Sensor vermeiden.

Kompensationskurve festgelegt werden soll.

£S

Processing...
1.234 mS

Probe
A

Der Transmitter legt die Kompensationskurve in 10 Punkte fest und, wenn der Hold Modus deaktiviert ist (siehe
Kap. 9.12.1), wird abwechselnd die gemessene Leitfihigkeit der Lésung und die gemessene Temperatur der

* Wihrend der Messung muss die Temperatur der Fliissigkeit auch den Wert 25 °C annehmen.

= Tauchen Sie den Sensor in die Lésung, und erhitzen Sie sie allm&hlich:

= Aufgrund der Tragheit des Temperaturfiihlers muss der Temperaturanstieg langsam erfolgen.

v
@ "Error: teach
time too long"

Die Fehlermeldung "Error: TeachTime too
long" kann wzhrend der Festlegung angezeigt
werden. Sie weist darauf hin, dass:
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= die Erhitzung der Flussigkeit zu langsam
ist (hdher als 25 Minuten zwischen 2 Mes-
spunkten) oder

= die Flussigkeitstemperatur ist nicht durch
25 °C verlaufen.

v

Cal. Result
Save: Yes/No

Sie werden aufgefordert
die Kurve zu speichern oder
nicht.

Probe
¢ P N
"Error: temp
span at least @
BOCH

Die Fehlermeldung "Error:
Temp span at least 8 °C" weist
darauf hin, dass der Unter-
schied zwischen den Anfangs-
und Endwerten des Tempera-
turbereichs < 8 °C ist.

51




burkert Typ 8222 ELEMENT

FLUID CONTROL SYSTEMS

9.12.5. Offset far die Temperaturmessung

Zum Einstieg in das Kalibriermeni siehe Kap. b-._é,

Die ermittelte Temperatur des Pt1000-Fiihlers kann korrigiert werden. Dieser Korrekturwert ist der Offset der

Temperatur.
Calib [¢—P[Sensor [¢—P>[Temperature _[¢—P[EINGABE ]
g Eingabe des Temperaturoffsets

= — (Wert zwischen -5 °C und +5 °C)

9.13. Menu Diagnose

9.13.1. Zugriffscode fir das Meni DIAGNOSE andern

Zum Einstieg in das Diagnosement siehe Kap. 5_5),

[Diagnostic [4—P[System 4—P[Code >0 [¢—P[Confirm code _|¢—P[0***
@ Neuen Code Neuen Code
@ eingeben ein zweites Mal
eingeben

Standard-Zugriffscode fiir das Menu Diagnose: 0000.

9.13.2. Uberwachung der Leitfahigkeit

Zum Einstieg in das Diagnosement siehe Kap. '9-._§,

Ein Problem im Prozess bzw mit dem Leitfahigkeitssensor kann durch eine zu niedrige oder zu hohe Leitfahigkeit
bzw. eine falsche Leitfahigkeitmessung erkannt werden.

Diese Funktion erméglicht die Uberwachung der Leitfahigkeit und das Auslésen einer Meldung bei zu niedriger
oder zu hoher Leitfahigkeit.

[Diagnostic _¢—P[Sensor 4—Conductivity 4 P[Activate:  [¢—P[Yes/No
@ @ —p[Conductivity 1¢—PLESEN
—pWarn hi:  [¢—P[EINGABE
—MWarnlo:  [¢—P[EINGABE
- Err hi: [¢—PEINGABE ]
p[Err lo: [¢—P[EINGABE ]

Folgende Schritte ausfiihren, um eine Meldung bei zu niedrieger oder zu hoher Leitfahigkeit auszulésen:
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—> mittels der "activate"-Funktion die Uberwachung der Leitfahigkeit aktivieren, dann

—> parametrieren Sie einen Leitfahigkeitsbereich, auBerhalb dem der Transmitter ein Ereignis "Warnung" erzeugt
und die Symbole © und & anzeigt.

—> parametrieren Sie einen Leitfahigkeitsbereich, auBerhalb dem der Transmitter ein Ereignis "Warnung" erzeugt
und die Symbole < und ¥ anzeigt.

Wenn der Transmitter ein "warning"- oder "error"-Ereignis erzeugt,

—> Rufen Sie das Men Info auf, um die Ursache des Ereignisses auszulesen,
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— bzw. rufen Sie die Funktion "Sensor" des Meniis Diagnose auf, um den Wert der gemessenen Leitfahigkeit
auszulesen,

—> reinigen Sie gegebenenfalls dann kalibrieren Sie den Sensor nach,

—> gegebenenfalls , den Prozess tberprifen.

= Das Ereignis "Warnung" ("wgrning") kann auBerdem dem einen der beiden Transistorausginge zugeordnet

* Das Ereignis "Fehler" ("error") kann auBerdem dem einen der beiden Stromausgange zugeordnet werden.
Siehe Kap. 9.11.9, Funktion "Output.AC1" oder "Output.AC2".

« Siehe ebenfalls "Problemlésung", Kap. 110.3.
ACTIVATE: Auswahl der Aktivierung/Deaktivierung der Uberwachung der Leitfahigkeit.
CONDUCTIVITY: Auslesen der gemessenen Leitféhigkeit.

WARN HI: Eingabe des Wertes der Leitfahigkeit, bei dessen Uberschreitung ein Ereignis "Warnung" erzeugt
wird.

WARN LO: Eingabe des Wertes der Leitfahigkeit, bei dessen Unterschreitung ein Ereignis "Warnung" erzeugt
wird.

ERR HI: Eingabe des Wertes der Leitfihigkeit, bei dessen Uberschreitung ein Ereignis "Fehler" erzeugt wird.
ERR LO: Eingabe des Wertes der Leitfahigkeit, bei dessen Unterschreitung ein Ereignis "Fehler" erzeugt wird.

9.13.3. Uberwachung der Polarisationskurvensteigerung

Zum Einstieg in das Diagnosemeni siehe Kap. '9-._5.5{

Ein Problem im Prozess bzw mit dem Leitféhigkeitssensor kann durch eine zu hohe Polarisationskurvensteigerung
erkannt werden.

Diese Funktion erméglicht die Uberwachung der Polarisationskurvensteigerung und das Auslésen einer Meldung
bei zu hoher Polarisationskurvensteigerung.

[Diagnostic __[¢—p[Sensor 4— [Polar. slope

M

Folgende Schritte folgen, um eine Meldung bei zu hoher Polarisationskurvensteigerung auszulésen:

: —PYes/No ]
Polarization _|4¢—P[LESEN ]
[¢—EINGABE ]
4—PEINGABE ]

—> mittels der "activate"-Funktion die Uberwachung der Polarisationskurvensteigerung aktivieren, dann

—> parametrieren Sie eine Polarisationskurvensteigerung, oberhalb deren der Transmitter ein Ereignis "Warnung"
erzeugt und die Symbole © und & anzeigt.

—> parametrieren Sie eine Polarisationskurvensteigerung, oberhalb deren der Transmitter ein Ereignis "Fehler"
erzeugt und die Symbole < und & anzeigt.

Wenn der Transmitter ein "warning"- oder "error"-Ereignis erzeugt,

—> Rufen Sie das Menti Info auf, um die Ursache des Ereignisses auszulesen,

—> bzw. rufen Sie die Funktion "Sensor" des Menis Diagnose auf, um den Wert der aktuellen Polarisationskur-
vensteigerung auszulesen,

—> reinigen Sie gegebenenfalls dann kalibrieren Sie den Sensor nach,
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—> gegebenenfalls den Prozess tberpriifen.

= Das Ereignis "Warnung" ("warning") kann auBerdem dem einen der beiden Transistorausginge zugeordnet

= Das Ereignis_'j:_e_h!er" ("error") kann auBerdem dem einen der beiden Stromausgénge zugeordnet werden.
Siehe Kap. 9.11.9, Funktion "Output.AC1" oder "Output. AC2".

* Siehe ebenfalls "Problemlésung", Kap. 110.3.
ACTIVATE: Auswahl der Aktivierung/Deaktivierung der Uberwachung der Leitfzhigkeit.
POLARIZATION: Auslesen des Ist-Wertes der Polarisationskurvensteigerung.

WARN HI: Eingabe des Wertes der Polarisationskurvensteigerung, bei dessen Uberschreitung ein Ereignis
"Warnung" erzeugt wird.

ERR HI: Eingabe des Wertes der Polarisationskurvensteigerung, bei dessen Uberschreitung ein Ereignis "Fehler"
erzeugt wird.

9.13.4. Uberwachung der Temperatur der Fliissigkeit

Zum Einstieg in das Diagnosemenii siehe Kap. 9.9

Ein Problem im Prozess bzw mit dem Temperaturfiihler kann durch eine zu niedrige oder zu hohe Flussigkeitstem-
peratur bzw. eine falsche Temperaturmessung erkannt werden.

Diese Funktion erméglicht die Uberwachung der Fliissigkeitstemperatur und das Auslésen einer Meldung bei zu
niedrigen oder zu hohen Flissigkeitstemperatur.

[Diagnostic  |4¢—[Sensor 4¢— [Temperature

&M Y

Activate: [¢—P[Yes/No
Temperature  |[¢—P[LESEN
[¢—P[EINGABE |
: 4—[EINGABE
Err hi: [¢—>)EINGABE ]
[Errlo: [¢—>P[ENGABE ]|

Folgende Schritte folgen, um eine Meldung bei zu nidrieger oder zu hoher Flissigkeitstemperatur auszuldsen:

—> mittels der "activate"-Funktion die Uberwachung der Fliissigkeitstemperatur aktivieren, dann

—> parametrieren Sie einen Temperaturbereich, auBerhalb dessen der Transmitter ein Ereignis "Warnung" erzeugt
und die Symbole © und & anzeigt.

—> parametrieren Sie einen Temperaturbereich, auBerhalb dessen der Transmitter ein Ereignis "Fehler" erzeugt
und die Symbole < und & anzeigt.
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Wenn der Transmitter ein "warning"- oder "error"-Ereignis erzeugt,

—> Rufen Sie das Ment Info auf, um die Ursache des Ereignisses auszulesen,

— bzw. rufen Sie die Funktion "Sensor" des Meniis Diagnose auf, um den Wert der gemessenen Leitfahigkeit
auszulesen,

— Kontrollieren Sie dann gegebenenfalls, ob der eingebaute Pt1000 ordnungsgemaB funktioniert, indem Sie
eine Flussigkeit messen, deren Temperatur bekannt ist. Ist der Pt1000-Fuhler defekt, das Gerat an Birkert
zurtickschicken.

— Uberpriifen Sie den Prozess, wenn der Pt1000 nicht die Ursache ist.
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* Das Ereignis "Warnung" ("warning") kann auBerdem dem einen der beiden Transistorausgénge zugeordnet

* Das Ereignis "Fehler" ("error") kann auBerdem dem einen der beiden Stromausgange zugeordnet werden.
Siehe Kap. 9.11.9, Funktion "Output.AC1" oder "Output.AC2".

» Siehe ebenfalls "Problemlésung", Kap. i10.3.
ACTIVATE: Auswahl der Aktivierung/Deaktivierung der Uberwachung der Temperatur der Fliissigkeit.
TEMPERATURE: Auslesen der gemessenen Temperatur der Flussigkeit in Echtzeit.

WARN HI: Eingabe des Wertes der Temperatur der Fliissigkeit, bei dessen Uberschreitung ein Ereignis
"Warnung" erzeugt wird.

WARN LO: Eingabe des Wertes der Temperatur der Flissigkeit, bei dessen Unterschreitung ein Ereignis
"Warnung" erzeugt wird.

ERR HI: Eingabe des Wertes der Temperatur der Fliissigkeit, bei dessen Uberschreitung ein Ereignis "Fehler"
erzeugt wird.

ERR LO: Eingabe des Wertes der Temperatur der Flissigkeit, bei dessen Unterschreitung ein Ereignis "Fehler"
erzeugt wird.

9.14. Menu Test

9.14.1. Zugriffscode fir das Ment TEST andern

Zum Einstieg in das Testmeni siehe Kap. '9-._§,

[Test —— l4—P[System [¢—[Code >0 |[¢—P>{Confirm code [¢—P[0*** |
T% TB Neuen Code Neuen Code ein zweites Mal
eingeben eingeben

Standard-Zugriffscode flir das Menu Test: 0000.

9.14.2. Funktionsfahigkeit der Ausgange kontrollieren

Zum Einstieg in das Testmenii siehe Kap. 9.9

@ Symbol & wird anstelle des Symbols il angezeigt, sobald die Kontrolle der ordnungsgeméaBen Funkti-
onsfahigkeit eines Ausgangs gestartet wurde. Wahrend der Kontrolle bildet dieser Ausgang die gemes-
senen ProzessgroBe nicht mehr ab.
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Test [¢—>[Outputs [ACT: [¢—)EINGABE |
T” T” ACD: EINGABE

h h [TR1: |[¢—>[OFF/ON |

[TR2: [¢—P)OFF/ON |

ACT1: Kontrollieren Sie die ordnungsgemaBe Funktionsfahigkeit des Stromausgangs 1, indem Sie einen
Stromwert eingeben und dann "OK" wihlen.

AC2: Kontrollieren Sie die ordnungsgeméaBe Funktionsfahigkeit des Stromausgangs 2, indem Sie einen
Stromwert eingeben und dann "OK" wihlen.

TR1: Kontrollieren Sie die ordnungsgemaBe Funktionsfahigkeit des Transistorausgangs 1, indem Sie den Zustand
des Transistors ("ON" oder "OFF") und dann "OK" wéhlen.
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TR2: Kontrollieren Sie die ordnungsgemaBe Funktionsfahigkeit des Transistorausgangs 2, indem Sie den Zustand
des Transistors ("ON" oder "OFF") und dann "OK" wihlen.

9.14.3. Verhalten der Ausgange kontrollieren

Zum Einstieg in das Testmeni siehe Kap. '9-._5,

Symbol Y- wird anstelle des Symbols I angezeigt, sobald die Kontrolle der ordnungsgeméaBen Funkti-
onsféhigkeit eines Ausgangs gestartet wurde. Wahrend der Kontrolle bildet dieser Ausgang die gemes-
senen ProzessgroBe nicht mehr ab.

Uberpriifen Sie mit dieser Funktion die richtige Konfigurierung der Ausgange, indem die Messung der physikali-
schen GroBe simuliert wird.

Test [¢—>[Sensor PVar:

T T

PVAR: Wahlen Sie die zu testende physikalische GroBe aus.

VALUE: Eingabe Sie einen Wert der vorstehend mit der Funktion "PVAR" ausgew&hlten physikalischen GroBe, um
das Verhalten der Ausgéange zu kontrollieren.

9.15. Meniu Information

9.15.1. Bedeutung von Symbolen in Abhangigkeit von Ereignissen

Zum Einstieg in das Informationsmenti siehe Kap. :_9-_5,

[Info [Error | MELDUNG

@ MELDUNG

MELDUNG
Dieses Ment erlaubt es, eine kurze Beschreibung der Ursache eines Ereignisses auszulesen, sobald dieses durch
ein Symbol angezeigt wird:

- ERROR: &
WARNING: A

- MAINTENANCE: ™
- SMILEY: © oder

Siehe ebenfalls "Problemlésung", Kap. i10.3.
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9.15.2. Softwareversionen

Zum Einstieg in das Informationsmeni siehe Kap. b._g,
lnfo — l4—P[Software Versions Main [¢—P[LESEN ]

@ Sensor [¢—P[LESEN ]

Dieses Menii erlaubt es, die Softwareversion des Moduls ("Main") zur Erfassung und Konvertierung der gemes-
senen physikalischen GréBen und des Sensors ("Sensor") auszulesen.
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10. WARTUNG, FEHLERBEHEBUNG

10.1. Sicherheitshinweise

A GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch hohen Druck in der Anlage!

= Vor dem Losen der Prozessanschliisse die Anlage druckfrei schalten und die Flussigkeitszirkulation stoppen.

Verletzungsgefahr durch Stromschlag!

= Schalten Sie vor Beginn der Arbeiten in jedem Fall die Spannung ab und sichern Sie diese vor
Wiedereinschalten!

= Beachten Sie die geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsbestimmungen fir elektrische Geréte!

Verletzungsgefahr durch hohe Fliissigkeitstemperaturen!

* Das Gerét nur mit Schutzhandschuhen anfassen.

= Vor dem Lésen der Prozessanschliisse die Fliissigkeitszirkulation stoppen und die Rohrleitung leer laufen
lassen.

Verletzungsgefahr aufgrund der Art der Flissigkeit!

= Beachten Sie die Regeln, die auf dem Gebiet der Unfallverhtitung und der Sicherheit in Kraft sind und die sich
auf die Verwendung geféhrlicher Produkte beziehen.

A WARNUNG!

Gefahr durch unsachgeméaBe Wartungsarbeiten!

= Wartungsarbeiten dirfen nur durch autorisiertes Fachpersonal und mit geeignetem Werkzeug durchgefiihrt
werden!

- Nach jedem Eingriff an der Anlage einen kontrollierten Wiederanlauf gewahrleisten.

10.2. Pflege des Transmitters

» Aktivieren Sie den Modus HOLD (siehe Kap. 9.12.1) und rufen Sie dann das Menii Calibration auf, um
den Prozess wéhrend der Reinigung nicht zu unterbrechen.

= Verwenden Sie immer ein Reinigungsmittel, das sich mit den Materialien vertragt, aus denen das Gerat
besteht.
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= Achten Sie wihrend der Reinigung der Elektroden darauf, dass Sie ihre Oberflache nicht zerkratzen.

= Vermeiden Sie es, die Grafitelektroden im Laufe langer Unterbrechungen der Messung trocken zu lagern,
um die Ansprechzeit bei der Wiederinbetriebnahme nicht zu verlangern.

Reinigen Sie die Elektroden der Leitfahigkeitssonde regelmiBig mit einem geeigneten Mittel je nach ihrer
Verschmutzung.

Wenn Sie ergénzende Informationen wiinschen, steht lhnen Ihr Lieferant Biirkert voll und ganz zur Verfigung.
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10.3. Problemlésung

Rote Strom- | Transistor- Symbol Im Menii Info Bedeutung MaBnahme
LED ausgang ausgang angezeigte
Meldung
ON [22mA | jenach € , |"Sensornot Die Verbindung —> Schalten Sie das
Schalt- found" zur Messplatine ist Gerit ab, dann
schwellen unterbrochen. setzen Sie es wieder
unter Spannung.
— Schicken Sie das
Geréat an Burkert
zuriick, wenn der
Fehler fortbesteht.
ON 22mA jenach & , |"SEEFact Die Werksdaten sind — Schalten Sie das
Schalt- Read" verloren gegangen. Gerat ab, dann
schwellen Der P ird fortqe- setzen Sie es wieder
er Prozess wird fortge
setzt, aber die Genau- unter Spannung.
. igkeit des Gerates ist —> Schicken Sie das
S EE Fact beeintrachtigt. Gerét an Brkert
Read ..
zurtick, wenn der
Fehler fortbesteht.
ON 22mA jenach & , |'SEEUser Die Benutzerdaten fiir —> Schalten Sie das
Schalt- Read" den Sensor sind verloren Geriét ab, dann
schwellen gegangen. setzen Sie es wieder
unter Spannung.
'S EE User — Uberpriifen Sig die
Write" Sondendaten in allen
"Sensor"-Meniis dann
speichern Sie die
Daten wieder.
— schicken Sie das
Gerét an Blrkert
zurtick, wenn der
Fehler fortbesteht.
ON 22mA jenach & 4 "S PT Missing" | Die Verbindung zum — Uberpriifen Sie
Schalt- Pt1000 ist verloren. c_jen festen Sitz der
schwellen Uberwurfmutter

zwischen der Sen-
sorarmatur und dem
Elektronikmodul.

— Schicken Sie das
Gerat an Birkert
zurtick.
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Rote Strom- | Transistor- Symbol Im Menii Info Bedeutung MaBnahme
LED ausgang ausgang angezeigte
Meldung
ON |22mA | jenach & , |'SPT Die Temperatur der Fliis- | — Schalten Sie das
Schalt- Regulation" sigkeit wird fehlerhaft Gerit ab, dann
schwellen gemessen. wieder ein.
Der Prozess ist —> Schicken Sie das
unterbrochen. Gerit an Biirkert
zurtick, wenn der
Fehler fortbesteht.
ON 22mA jenach & , |"SRTCClock" Die Uhr ist defekt. — Schicken Sie das
Schalt- - . Gerét an Blrkert
Der Prozess wird . :
schwellen f zuriick, wenn die Uhr
ortgesetzt. g
unerlasslich ist.
0
o
g ON |22mA | jenach € , |'TREEFact Lesefehler der Daten. — Schalten Sie das
o Schalt- Read" Gerit ab, dann
B schwellen wieder ein.
c
a — Besteht der Fehler
B fort, setzen Sie das
8 Gerit auf die Grund-
S einstellung zuriick
£ "TR EE User (Kap. 9.11.4).
5 Read" . .
@ —> Schicken Sie das
ﬁ Gerét an Blrkert
g zuriick, wenn der
@ Fehler fortbesteht.
o}
©
@ ON [22mA | jenach & "TR COM Der Modul zur Erfassung | — Schalten Sie das
w + .
= Schalt- Measure" und Konvertierung der Gerit ab, dann
8 schwellen gemessenen GroBen ist wieder ein.
2 defekt. , ,
w . — Schicken Sie das
2 Der Prozess ist Gerit an Blrkert
<
& unterbrochen. zurlick, wenn der
b Fehler fortbesteht.
g
Pz
=
=
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Rote Strom- | Transistor- Symbol Im Menii Info Bedeutung MaBnahme
LED ausgang ausgang angezeigte
Meldung
ON 22mA jenach & , 'TREE Speicherfehler der —> Schalten Sie das
Schalt- UserWrite" Daten. Gerit ab, dann
schwellen wieder ein.
—> Speichern Sie die
Daten wieder.
—> Besteht der Fehler
fort, setzen Sie das
Gerat auf die Grund-
einstellung zuriick
(Kap. 9.11.4)
— Schicken Sie das
Gerit an Biirkert
zuriick, wenn der
Fehler fortbesteht.
OFF |4-20 mA |je nach A4 "S RTC Reinit" | Das Datum und die — Datum und Uhrzeit
Schalt- Uhrzeit sind verloren des Gerétes wieder
schwellen gegangen, denn das einstellen (siehe
Gerit wurde mindestens Kap. 9.11.9).
5 Tage lang nicht mit )
Strom versorgt. — Versorgen Sie den
Transmitter min-
Diese Meldung wird destens vier Stunden
bei dem Einschalten lang mit Strom, damit
angezeigt. die Zeiterfassung fiir
die nachsten 5 Tage
weiterlaufen kann.
ON 22mA |jenach & 4 "E:Conductivity" | Die Leitfahigkeit ist —> Rufen Sie die
1) Schalt- auBerhalb des Bereichs. Funktion "Sensor"
schwellen Di Meld id d des Menus Diagnose
iese Meldung wird den
. auf, um den Wert der
eingestellten Schwellen e
ERR LO und ERR HI CICEERED [
entsprechend angezeigt hlgkelt_qu_sgl;llesen
und wenn die Uberwa- (Kap.9.13.2)
chung der Leitfahigkeit | Reinigen Sie gege-
aktiviert wurde (siehe benenfalls dann
Kap. 9.13.9) kalibrieren Sie den
Sensor nach,
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Diese Meldung wird den
eingestellten Schwellen
ERR LO und ERR HI ent-
sprechend angezeigt und
wenn die Uberwachung
der Flussigkeitstem-
peratur aktiviert wurde
(siehe Kap. 9.13.4).

Rote Strom- Transistor- Symbol Im Menii Info Bedeutung MaBnahme
LED ausgang ausgang angezeigte
Meldung
ON |22mA |je nach + | E:Polarization" | Die Polarisationskurven- | — Rufen Sie die
1) Schalt- steigerung ist zu hoch. Funktion "Sensor"
schwellen Di Meld d d des Menus Diagnose
iese Meldung wird der
. auf, um den Wert der
eingestellten Schwelle Polarisationskurven-
ERR HI entsprechend :
angezeigt und wenn die steigerung a_u_sz_u_—‘)
Uberwachung der Polari- lesen (Kap. §.13.3).
sationskurvensteigerung | _ Reinigen Sie gege-
aktiviert wurde (siehe benenfalls dann
Kap. 9.13.9). kalibrieren Sie den
Sensor nach,
ON 22mA |jenach ¢ , | 'ETemperature" Die Flussigkeitstempe- | — Rufen Sie die
1) Schalt- ratur ist auBerhalb des Funktion "Sensor"
schwellen Bereichs. des Menus Diagnose

auf, um den Wert der
gemessenen Flissig-
keitstemperatur aus-

zulesen (Kap. 9.13.4).

—> Uberpriifen Sie
gegebenenfalls die
korrekte Funktions-
weise des integrierten
Pt1000, indem Sie
eine Flussigkeit mit
bekannter Temperatur
messen.

— st der Pt1000-
Fuhler defekt, das
Gerit an Biirkert
zurtickschicken.

—> Uberpriifen Sie den
Prozess, wenn der
Pt1000 nicht die
Ursache ist.

" bei Einstellung der Funktion DIAGNOSMODE des Ments "Output. AC1" oder "Output. AC2" auf "22 mA" (siehe
Kap. 9.11.9); Wenn nicht, gibt der Stromausgang einen Wert zwischen 4 und 20 mA aus.

2 bei Einstellung der Funktion "PVAR" des Meniis "Output.TR1" und/oder "Output.TR2" auf "warning" (siehe Kap. ©.11.10);
andernfalls, funktionieren die Transistorausgénge je nach eingestellten Schaltschwellen.
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Rote Strom- Transistor- Symbol Im Meni Info Bedeutung MaBnahme
LED ausgang ausgang angezeigte
Meldung
OFF |4-20 mA |Umgeschaltet | A , @ |"W:Conductivity" |Die Leitfahigkeit — Rufen Sie die
2) ist auBerhalb des Funktion "Sensor"
Bereichs. des Menus Diagnose
Diese Meldung wird auf, um den Wert ijer
. gemessenen Leitfa-
den eingestellten higkeit auszulesen
Schwellen WARN LO (Kg 5159)
und WARN HI ent- ap. :13:2
sprechend angezeigt | 5 Reinigen Sie gege-
und wenn die Uberwa- benenfalls dann
chung der Leitfahigkeit kalibrieren Sie den
aktiviert wurde (siehe Sensor nach,
Kap. 9.13.9).
OFF | 4-20 mA Umgeschaltet | A , @ "W:Polarization" | Die Polarisationskur- | — Rufen Sie die
2) vensteigerung ist zu Funktion "Sensor"
hoch. des Menus Diagnose
Diese Meldung wird Ui um Qen RS B
. Polarisationskurven-
geLelnﬁesxth'r:l HI steigerung auszu-
chwelle paa
entsprechend ange- lesen (Kap. 9'-1-3-'@)'
zeigt und wenn die — Reinigen Sie gege-
Uberwachung der benenfalls dann
Polarisationskurvenstei- kalibrieren Sie den
gerung aktiviert wurde Sensor nach,
(siehe Kap. 9.13.3).
OFF |4-20 mA |Umgeschaltet | a , @ "W:Temperature" Die Flissigkeitstempe- | — Rufen Sie die
2) ratur ist auBerhalb des Funktion "Sensor"

Bereichs.

Diese Meldung wird
den eingestellten
Schwellen WARN

LO und WARN HI
entsprechend ange-
zeigt und wenn die
Uberwachung der
Flussigkeitstemperatur
aktiviert wurde (siehe

des Menus Diagnose
auf, um den Wert der
gemessenen Flissig-
keitstemperatur aus-

zulesen (Kap. 9.13.4).

— Uberpriifen Sie
gegebenenfalls die
korrekte Funktions-
weise des integrierten
Pt1000, indem Sie
eine Flissigkeit mit
bekannter Temperatur
messen.

— Ist der Pt1000-
Fihler defekt, das
Gerit an Birkert
zurtickschicken.

—> Uberpriifen Sie den
Prozess, wenn der
Pt1000 nicht die
Ursache ist.
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Der zeitliche Abstand
zwischen zwei Kalib-
rierungen wird in der
Funktion "INTERVAL"
des Mentis "CALIB
INTERVAL" e_;i_nggs:tellt
(siehe Kap. 9.12.4)

Rote Strom- Transistor- Symbol | Im Menii Info Bedeutung MaBnahme
LED ausgang ausgang angezeigte
Meldung
OFF | 4-20 mA | Umgeschaltet "M:Calib. Date" | Falligkeit der — Den Leitfahigkeits-
2) Sensorkalibrierung. sensor kalibrieren

(Kap. 9.12.4)

andernfalls, funktionieren die Transistorausginge je nach eingestellten Schaltschwellen.
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11. ZUBEHOR

A ACHTUNG!

Verletzungsgefahr, Sachschaden durch ungeeignete Teile!

Falsches Zubehor kann Verletzungen und Schaden am Gerat und dessen Umgebung verursachen.
= Verwenden Sie nur Originalzubehér sowie Originalersatzteile der Fa. Blrkert.

Zubehor Bestell-Nummer
Displaymodul 559168
Blinder schwarzer Deckel mit EPDM-Dichtung 560948
Durchsichtiger Deckel mit EPDM-Dichtung 561843
Kalibrierl6sung, 300 ml, 5 uS 440015
Kalibrierldsung, 300 ml, 15 uS 440016
Kalibrierlosung, 300 ml, 100 pS 440017
Kalibrierlsung, 300 ml, 706 puS 440018
Kalibrierlosung, 300 ml, 1413 pS 440019
M12-Buchse, 5-polig, zum Verkabeln 917116
M12-Buchse, 5-polig, geschirmtes Kabel (2 m) angeschlossen 438680
M12-Stecker, 5-polig, zum Verkabeln 560946
M1 2-Stecker, 5-polig, geschirmtes Kabel (2 m) angeschlossen 559177

12. VERPACKUNG, TRANSPORT

HINWEIS:
Transportschaden!

Ein unzureichend geschiitztes Gerat kann durch den Transport beschadigt werden.
= Transportieren Sie das Gerat vor Nasse und Schmutz geschiitzt in einer stoBfesten Verpackung.

= Das Gerat keinen Temperaturen auBerhalb des zuldssigen Temperaturbereichs fiir die Lagerung aussetzen.
= VerschlieBen Sie die elektrischen Schnittstellen mit Schutzkappen vor Beschadigungen.

13. LAGERUNG

HINWEIS:

Falsche Lagerung kann Schaden am Gerat verursachen!

= Lagern Sie das Gerat trocken und staubfrei!

= Lagerungstemperatur -10 bis +60 °C.
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14. ENTSORGUNG

—> Entsorgen Sie das Gerét und die Verpackung umweltgerecht.

HINWEIS:
Umweltschéaden durch Teile, die durch Fliissigkeiten kontaminiert wurden!

= Geltende Entsorgungsvorschriften und Umweltbestimmungen einhalten!

@ Hinweis:
Beachten Sie die nationalen Abfallbeseitigungsvorschriften.

MAN 1000111234 DE Version: F Status: RL (released | freigegeben) printed: 19.01.2015
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